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AO USUARIO

Caros usu&ios, muito obrigado por escolher a plataforma de trabalho aé&eo articulada da
“ZOOMLION”. Antes de usar esta maquina, por favor leia e compreenda totalmente o contelto deste
livro e cumpra estritamente os regulamentos relevantes do livro.

O presente manual de operagd apresenta em detalhes a descrigi das informag®s de seguran@,
par&metros téenicos importantes, operag segura e outros aspectos da plataforma aéea articulada. O
manual foi projetado para ajudar os usu&ios a operar com seguran@ a plataforma de trabalho aéea
articulada e fazer com que a eficiécia da m&yuina seja totalmente atingida durante a operagd®. Guarde
em local seguro o presente manual de operag® para que possa ser consultado a qualquer momento.

Antes de ler e compreender o contetdo deste manual de operag® cuidadosamente, n& tente operar ou
reparar o produto. Caso possua alguma dvida ou pergunta, por favor, ligue para o engenheiro de
servigw local e forneceremos suporte té&nico eficaz e em tempo habil. Nossa empresa n& se
responsabiliza por quaisquer consequéncias adversas decorrentes da operaGg e uso que n& estejam em
conformidade com o presente manual.

O manual de operagg representa uma parte insepar&vel e significativa do produto. Certifique de
transferir o presente manual para o cession&io ao realizar a transferécia dessa m&uina.

O conteldo do presente manual de operagd €protegido por direitos de propriedade intelectual e n&
pode ser copiado ou usado para outros fins sem permiss&o.

Devido amelhoria conthua e atualizag® do design do produto e adiferen@ nas especificag®s e
modelos do produto, os detalhes de algumas imagens e textos contidos no presente manual podem ser
diferentes do produto que vocépossui. Caso possua alguma dlvida, por favor, ligue para o engenheiro
de servig local.

Nos reservamos ao direito de revisar o conteddo do presente manual com melhoramentos ténicos.
Esperamos a compreens& de todos 0s usu&ios caso alterag®s sejam realizadas sem aviso prévio.

Muito obrigado pela sua confianga e apoio aos produtos da “ZOOMLION”, desejamos-lhe sucesso.

Zoomlion Intelligent Access Machinery Co.,Ltd.
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DESCRICAO DAS INFORMACOES DE SEGURANCA

Os smbolos de alerta de segurang envolvidos no presente manual de
OperaGa s& 0S seguintes:

A PERIGO

ALERTA

il

A\ ATENCAO

CUIDADO

Indica uma situagi potencialmente perigosa e emergencial que causara
morte ou ferimentos graves se n&o for evitada.

Indica uma situagd potencialmente perigosa que causara morte ou
ferimentos graves se n&o for evitada.

Indica uma situag potencialmente perigosa que podera causar
ferimentos leves ou moderados se n&o for evitada.

Indica riscos n&o relacionados a ferimentos pessoais (ex: danos a
propriedade).
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CAPITULO 1 PRECAU(;@ES DE SEGURANCA
1.1 Viséo Geral

Destinado para operadores, propriet&ios e usu&ios:

Obrigado por escolher nossa m&yuina para usar. A seguran@@ dos usu&ios €nossa principal preocupag,
0 que requer esforgs conjuntos para que ela seja melhor alcancda. Acreditamos que, como usu&io e
operador deste equipamento, ser&de grande ajuda para 0 uso seguro do mesmo se vOc&cumprir 0s
seguintes requisitos:

a) Cumprimento das regras do usu&io, do local de trabalho e das regras governamentais;

b) Leia, compreenda e siga as instru@®s do presente manual e de outros manuais anexados a
ma&uing;

c) Costume realizar boas préicas de trabalho seguro;

d) Sob a orientac® de supervisores bem informados e experientes, somente operadores
treinados/certificados podem realizar a operagd® da m&yuina;

e) N&o se arrisque em caso de dlvida.

Obrigado por escolher nossa m&yuina para usar.

1.2 Precaug®s preoperacionais

Indica uma situagg potencialmente perigosa e emergencial que causara morte ou ferimentos
graves se n&o for evitada.

A operac® n& deve ser realizada a menos que:

a) \Vocé&deve compreender e cumprir as regras relativas aoperag® segura da majuina no presente
manual de operaGo;

1) Situag®s perigosas sejam evitadas;

2) Antes de prosseguir para a préxima etapa, conhe@ e compreenda as regras de seguranc;
3) Inspeg@®s préoperacionais sejam realizadas sempre;

4) Testes funcionais sejam sempre realizados antes do uso;

5) Verifique o local de trabalho;

6) Use a mauina somente conforme a intenGg do projeto da m&uina.

b) Vocé&deve ler, compreender e cumprir as instrug®s e regras de seguranG do fabricante, das
etiquetas e dos manuais de seguran@ e de operag da m&juina;

1-1
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c) Vocédeve ler, compreender e cumprir os regulamentos do local de operagd® e as regras de
seguranG do usudio;

d) Vocé&deve ler, compreender e cumprir todas as regulamentag®s governamentais cab veis;

e) Vocédeve ter recebido treinamento apropriado acerca da operagg segura da m&uina.
1.3 ClassificacGg de perigo

Os significados dos cdaligos de cores, sibolos e palavras simbdicas usados nas etiquetas desta
m&juina s& como segue:

P>

Aviso de alerta de seguran@ - usados para indicar possibilidade de ferimentos pessoais. Todas as
instrug®s de seguran por tr& deste aviso devem ser observadas a fim de evitar morte ou
poss Veis ferimentos pessoais.

A\ PERIGO

Vermelho - A cor vermelha indica uma situaGg perigosa que resultaraem morte ou ferimentos
graves se néo for evitada.

A\ ALERTA

Laranja - A cor laranja indica uma situaggo perigosa que poderaresultar em morte ou ferimentos
graves se néo for evitada.

A\ ATENCAO

Amarelo - A cor amarela indica uma situaggo perigosa que poderacausar ferimentos leves ou
moderados se n&o for evitada.

CUIDADO

A cor azul indica a existécia de informag®s sobre danos materiais que pode resultar em danos
materiais se n&o for evitada.

1.4 Uso projetado

O objetivo desta m&uina €limitado a elevar pessoas e suas ferramentas e materiais atéo local de
trabalho aéeo.
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1.5 MarcaGa de seguran@ e manutenGo

Realize a substituigi de todos os sinais de segurang ausentes ou danificados. O operador deve manter
a consciécia de seguran@ em todos 0s momentos. Agua e sab& neutro devem ser usados para na
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limpeza dos sinais de seguran@. N& use produtos de limpeza abase de solventes, pois 0s materiais das

placas de seguranc podem ser danificadas.
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Por favor, leia o
manual de

operag®

Por favor, leia o
manual de reparos

Perigo de incé&dio

Proibido fumar

Perigo de explos&

2

fé

=

@D

o

S

1=

Risco de choque
elérico

Perigo de

gueimaduras

Proibido pisar

Proibido tocar

Mantenha a disténcia
necess&ia

<

T

<

3

h

Risco de choque
elérico

Perigo de
tombamento

Perigo de tombamento

Perigo de
tombamento

Perigo de tombamento

©

22

OTO

4

e}

e X1

\Lo o)

Carga da roda

Velocidade do

Capacidade m&ima

Ponto de fixaGgo

Ponto de ancoragem de

vento de carga corda
I F N
o Y
Perigo de Desconecte a . L Mantenha uma
) Forg manual Perigo de colis& o
soterramento bateria dist&ncia segura

Imagem 1-1 Diagramas de perigos e definigd de smbolos
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Proibido fumar.

Perigo de perda do ) RemocG de ) _
Perigo de queda Perigo de explos& Sem chamas claras
controle pneus .

Desligue o motor
Somente pode ser

o Ponto de . operado por

Fonte AC da plataforma | Proibido levantar Proibido tocar o ]

levantamento profissionais treinados

e autorizados

Recuperac® se o alarme de inclinagd soar
durante o levantamento

Descida da

Na subida da plataforma: plataforma;

1 Brag de abaixamento 1; 1 Brago de recuo 1

) 2 Brag de
2 Brag de abaixamento 2; .
abaixamento 2;

3. Brag de recuo 1. 3 Brag de

abaixamento 1.

Proibido limpar
com &ua de alta
press&

A modificagd do
interruptor de limite &
estritamente proibida

Seta direcional do
cdligo de cor

rd

. L Superf Eie de alta
Perigo de colis&

temperatura

Proibido tocar

Adicione combust vel

Perigo de

soterramento

Imagem 1-1 Diagramas de perigos e definiggo de s mbolos (continuaGo)
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1.6 Segurang operacional

1.6.1 Segurana pessoal
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Protec individual contra quedas

E necess&io usar equipamento de protec individual contra queda (PFPE) ao operar esta m&uina. Se

exigido pelo local de trabalho ou pelas regras do usu&io
O PFPE deve cumprir os seguintes regulamentos:

Todos os PFPE devem cumprir os regulamentos governamentais relacionados e devem realizar a
inspeG e uso conforme as instruges do fabricante de.

1.6.2 Seguran@ da &ea de trabalho

Esta m&juina n& oferece proteg@ contra choque elérico quando em contato com ou pré&imo a fios,
por n&b ser isolada.

a) Observe todas as regulamentag®s locais e governamentais com relagd ao distanciamento
necess&io do cabo de energia. Ao menos as folgas exigidas listadas na tabela a seguir devem ser
observadas; Considere a influécia do balang da plataforma, balang ou flacidez do fio uma vez
que devem ser capazes de resistir a fortes rajadas de vento;

Tabela 1-1 Lacuna necess&ria de tens&o

NUmero de série Tens&o do circuito Autorizagi necess&ria
1 0 a 50KV 3,06m
2 50 a 200KV 4,60 m
3 200 a 350KV 6,10 m
4 350 a 500KV 7,62 m
5 500 a 750KV 10,67m
6 750 a 1000KV 13,72m

1-6
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b)

Considere a influéicia do balang da plataforma, balang ou flacidez do fio uma vez que devem
ser capazes de resistir a fortes rajadas de vento;

Tome disténcia da mé&guina caso a mesma entre em contato com fios energizados. E proibido ao
pessoal no solo ou na plataforma tocar ou operar a m&juina antes de desligar a energia.

N&o opere a majuina durante rel&mpagos ou tempestades.

E proibido usar a m&yuina como fio terra durante a soldagem.

Perigo de tombamento

A capacidade m&ima de carga da plataforma n& deve ser excedido pelo pessoal, equipamentos e

materiais na plataforma.

Tabela 1-2 Carga nominal

Capacidade m&ima de carga da plataforma 250
Espectro de movimento ilimitado &
NUmero m&imo de pessoas 2

a)
b)

A capacidade m&ima de carga da plataforma n&o deve ser excedida;

N&b conecte uma plataforma com peso nominal de 230kg a uma m&juina com qualquer outra carga
nominal. Consulte a etiqueta do nUmero de sé&ie para obter a carga nominal m&ima;

O peso das op@®s e acess&rios (como suportes de tubos e de painés e m&uinas de solda) devem
ser inclu ©os na capacidade de carga total da plataforma pois 0 mesmo reduz a capacidade de carga
nominal da plataforma. Consulte as etiquetas de op@®s e acesscios;

Leia, compreenda e siga as etiquetas e instrug®s nos acesscrios caso Voc&os utilize;

O brag s&pode ser elevado ou ampliado quando a m&yuina estiver em um terreno plano e firme.
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O alarme de inclinagg n& deve ser usado como indicador de nwel. Somente quando a m&uina estiver
fortemente inclinada o alarme correspondente na plataforma soara

Esteja atento se o alarme de elevag® soar quando a plataforma for elevada. Determine o estado do
brag na encosta conforme apresentado no alarme de inclinag®. Siga os procedimentos seguintes para
realizar o abaixamento do brag antes de mover a m&juina para um solo firme e nivelado. Ao realizar o
abaixamento, n& gire a haste do brag.

a) Caso o alarme de inclinagd soe quando a plataforma estiver em um declive:
1) Brag de abaixamento 1;
2) Brag de abaixamento 2

3) Bragderecuol

b) Caso o alarme de inclinagd soe quando a plataforma estiver em um aclive:
1) Brag de recuo 1;
2) Brag de abaixamento 2

3) Brag de abaixamento 1

N&b eleve a haste do brag quando a velocidade do vento puder ultrapassar 12,5 m/s.

Realize o abaixamento da haste brag e n& continue a operag® da m&juina caso a velocidade do vento
ultrapasse 12,5 m/s ap& a elevagg da haste do brag. N& opere a m&uina em situag®s de fortes
rajadas de vento. N& aumente a carga ou a &ea de superf Eie da plataforma. A estabilidade da m&uina
reduzir&ao aumentar a &ea exposta ao vento.
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Tabela 1-3 Escala de Beaufort

Escala de .
Velocidade do vento (m/s) Instrug®s
Beaufort
0 00-0,2 Sem vento
1 0,3-15 Aragem
2 1,6-3,3 Brisa leve
3 3,4-5,4 Brisa fraca
4 5,5-7,9 Brisa moderada
5 8,0-10,7 Vento fresco
6 10,8-13,8 Vento forte
7 13,9-17,1 Ventania
8 17,2-20,7 Ventania forte
9 20,8-24,4 Tempestade

b)

Tenha muito cuidado e reduza a velocidade quando a m&juina estiver sendo conduzida em terrenos
topograficamente acidentados, com cascalho, superfTie inst&vel ou lisa, pré&imo a aberturas e
declives acentuados, na posiGa de coleta;

A m&uina n& pode ser conduzida em superf Tie instével ou lisa ou em outras condiges perigosas,
nem pode ser conduzida perto dessas &eas, quando realizar a elevag® ou retragg da haste do
bra;

N& use a m&uina como guindaste;
N& use a haste do bragp para empurrar a m&uina ou outros objetos;

N&b deixe que a haste do brag toque 0s componentes adjacentes;

1-9
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f)
9)
h)

)

k)

1-10

N&b amarre a haste do brag ou plataforma a componentes adjacentes;
N&b posicione a carga fora da cerca da plataforma;

N&b altere ou danifiqgue nenhuma pe@ da m&uina que seja capaz de afetar a estabilidade e a
segurang;

N&b realize a substituiGgih de pe@s-chave que sejam capazes de afetar a estabilidade da m&uina
por peas de pesos ou especificagies distintas;

N&b realize a substituicg dos pneus instalados pelo fabricante por pneus de especificag®s ou
classificag®s de camada de malha de arame distintas;

N&b use pneus pneumdicos. Essas m&juinas s& equipadas com pneus de preenchimento de
espuma. O peso da roda €essencial para a estabilidade;

N& use o controlador da plataforma para realizar a liberag® da mesma quando ela for travada,
ficar presa ou outros objetos préimos a impedirem de se mover normalmente. O controlador de
solo deve ser operado ap& todo o pessoal ter deixado a plataforma se vocé planeja realizar a
liberag® da plataforma através do uso do mesmo.

A plataforma de trabalho aé&eo n& deve ser modificada ou alterada sem a permiss& prévia por
escrito do fabricante. A instalagg de dispositivos adicionais para colocar ferramentas ou outros
materiais na plataforma, como rodapé& ou guarda-corpos, aumentaraa carga ou seu peso e &ea da
superf Eie;

N& empurre ou puxe qualquer objeto para fora da plataforma.
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Perigo de tombamento

A fora manual n& pode exceder a especificag® quando o pessoal estiver trabalhando na plataforma
para n& causar perigo de tombamento da m&uina.

Tabela 1-4 For@ manual m&ima permitida

Modelo Forg manual NUmero ma&imo de pessoas

ZA10RJE 400 N 2

a) N coloque ou amarre uma carga fixa ou suspensa em nenhuma parte desta m&juina;

b) N& se apoie em qualquer parte desta m&juina nem coloque escadas ou andaimes na plataforma;

i
/a\
o

4

/

. / A

c) Transporte somente ferramentas e materiais distribu os uniformemente e que possam ser movidos
com seguranca pelo pessoal na plataforma;

d) N&b use a m&uina em ve Eulos ou superf Eies moveis;

e) Certifique que todos os pneus estejam em boas condigg®s, aperte as porcas com valor do torque
de aperto de 300Nm;

f) N& dirija a m&juina em um declive que ultrapasse a classificagg m&ima de inclinac lateral da
m&uina, aclive ou declive. A classificaggd de inclinagg se aplica apenas &amaguina na posiGo

retra ma.

Tabela 1-5 Valor m&imo de inclinag® para o local de coleta

Valor m&imo de inclinagg para o local de
coleta
Plataforma em inclinag 35% (199
Plataforma em declive 25% (149
Inclinag® lateral 20% (119

Atenc@o: as condig®s do solo e trac® suficiente limitam a classificagg de inclinagg quando uma
pessoa € transportada pela plataforma. A classificacgg de inclinagg serareduzida pelo peso

adicional da plataforma.

1-11
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Perigo de queda
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a) Cintos ou instalagies de seguran@ que estejam em conformidade com as regulamentag®es
governamentais devem ser usadas pelo pessoal na plataforma. A corda deve ser amarrada ao ponto
de ancoragem da plataforma;

o

o

b) N&o suba, sente ou fique de péna cerca de proteG@ da plataforma. Voc&deve permanecer o tempo
todo firme no piso da plataforma;

=

/

o .

¢) N& des@ da plataforma quando ela estiver elevada;

d) Mantenha o piso da plataforma livre de detritos. Tenha muito cuidado para garantir que a bancada
foi completamente abaixada ao entrar e sair da mesma, lembrando que sG&permitido entrar e sair
pela &ea da porta. Voc&deve ficar de frente para o equipamento com as m&os e um p& ou ambos
0s pé& e uma mdo ao entrar e sair da bancada a fim de manter o “contato de trés pontos” com o

equipamento.

1-12
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Perigo de colisé&
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a) Preste atenG aexistécia de pontos cegos no alcance de vis& ao ligar ou operar a m&uina;
\ m
’\

b) \erifique a &ea de operagi para evitar bater a cabe@ em obst&ulos ou outros poss Weis perigos;

¢) Tenha cuidado com o perigo de compress&b ao segurar o guarda-corpos da plataforma;

d) Tenha cuidado com a posiGa da haste do brago e com o movimento da cauda da base rotat&ia ao
realizar sua rotag;

e) As regras do usu&io, do local de trabalho e governamentais relacionadas ao uso de equipamentos
de proteG® individual devem ser cumpridas pelos usu&ios.

1-13
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A haste do brag pode ser abaixado quando n&p existirem pessoas e obst&ulos na &ea inferior.

A velocidade de deslocamento deve ser limitada com base nas condig®s do solo, declive,
congestionamento, localizag® de pessoas e quaisquer outras quest&s que possam causar uma colis&.

Observe e utilize as setas de direg® com cdaligo de cores das fung®s de direG® e direGo no
controlador da plataforma e no chassi da m&ayuina.

A menos que o controlador do guindaste esteja travado e/ou precaug@®s tenham sido tomadas para evitar
colis@es potenciais, n& opere a haste do brag em qualquer rota do guindaste.

Por favor, n&o realize brincadeiras ou dirija perigosamente ao operar a m&juina.

Perigo de les&o corporal

a) N&b opere a mauina quando houver vazamento de ar ou deo hidraulico. Vazamentos de ar ou de
deo hidrailico podem penetrar e queimar a pele;

b) Tocar em qualquer pe@ sob a tampa resultara em graves ferimentos. Somente pessoal de
manutenc@ treinado pode realizar inspeG e reparos nos compartimentos.

Recomendacg: O operador deverarealizar as operag@®s e manuteng@ somente ao realizar a verificagd

1-14
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préoperacg®. Todos os compartimentos devem ser mantidos fechados e trancados durante a operaG.

Risco de exploséo e incédio

A m&uina n& deve ser usada em locais onde baterias estejam sendo carregadas, locais perigosos ou
onde possam existir gases ou part Tulas inflamaveis ou explosivas.

Perigo de danos am&quina

a) Na use m&uinas danificadas ou defeituosas. Conduza uma verificag préoperacional completa
da m&yuina e teste todas as fung®s antes do in Eio de cada turno;

b) A m&uina danificada ou defeituosa deve ser imediatamente marcada e a operag® deve ser
interrompida;

¢) Certifique que todas as operag®s de manutencd foram realizadas conforme as disposig®s do
presente manual e do respectivo manual de manuteng® ZOOMLION;

d) Certifique que todas as etiquetas estejam devidamente posicionadas e facilmente identificaveis;

e) Certifiqgue que os manuais de operag®, de seguran@ e de responsabilidade estejam intactos, de
f&il leitura e guardados na caixa de armazenamento da m&guina;

Risco de danos aos componentes
N&b use carregador n&v original para carregar a bateria de energia.

E proibido usar a m&yuina como fio terra durante a soldagem.

1-15
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Seguran da bateria

Perigo de queimaduras

a) A bateria conté@n subst&ncias &idas. Use roupas e &ulos de proteG ao realizar a manuteng das

‘%

baterias;

=

b) Evite derramar ou entrar em contato com subst&ncias &idas contidas na bateria. Use | fuido de

resfriamento para neutralizar o &ido da bateria derramado.

¢) Abateria ou o carregador n& devem ser expostos &adua ou chuva durante o carregamento.

Perigo de explosé&o

a) N&b deixe que fa®cas, chamas e cigarros acesos cheguem pré&imos abateria. A bateria pode
liberar g& explosivo.

g

b) N& use ferramentas que possam fazer com que fa®cas toquem as bragadeiras dos cabos ou 0s

terminais da bateria.

Perigo de choque/queimaduras
a) Verifique diariamente os cabos, cordas e fiagi em relagi adanos.

b) Substitua os itens danificados antes da operagg®. Choques eléricos devido ao
contato com os terminais da bateria devem ser evitados. Tire todos os reldgios,
anés, e outros acess&ios.

1-16
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CAPITULO 2 CONJUNTO DE EQUIPAMENTOS BASICOS E
CONTROLADOR

2.1 Conjunto de equipamentos b&sicos
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Imagem 2-1 Componentes do conjunto

Tabela 2-1 Descricgg dos componentes do conjunto

NUmero ; .
. Nome NUmero de sé&rie Nome
de s&xrie
1 Interruptor de pedal 8 Brag principal (brag 1)
Caixa de armazenamento do
2 9 Brag da torre (brag 2)
manual
3 Haste deslizante 10 Controlador de solo
4 Ponto de ancoragem de corda 11 Pneu direcional
5 Brag de elevacg® 12 Pneu n&p direcional
6 Plataforma de trabalho 13 Caixa de bateria
7 Controlador da plataforma 14 /

2-1
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2.2 Controlador do dispositivo e luz indicadora

A aplicag® e operac@ do equipamento n& podem ser diretamente controladas pelo fabricante. A
aplicacg e operagd do equipamento em conformidade com o0s regulamentos corretos de
seguranc s&b responsabilidade dos usu&rios e operadores.

2.2.1 Console de solo

1. O Bra@ de elevag@/abaixamento principal, brag@ de extens&/retraggp principal,
elevag@/abaixamento do brag@ da torre, balan@ da plataforma rotatdria,
elevagd/abaixamento do brag de elevag®, nivelamento da plataforma, dispositivo de
rotagd da plataforma e interruptor de controle auxiliar retornar& automaticamente a
posic@ neutra (fechada) quando liberados pois s& todos equipados com molas;

2. N&b opere o equipamento se alguma alavanca de controle ou interruptor seletor de controle
de movimento da bancada n&o retornar aposiGg neutra ap& ser liberada, a fim de evitar
les@es pessoais graves;

3. Certifique que ninguém esteja parado ao redor ou embaixo da plataforma ao operar o brag.

O interruptor de autorizacd de func@® deve ser pressionado para operar o brag de
elevag/abaixamento e as fung®s de elevag@/abaixamento e extens&/retracd do bra
principal, elevacg/abaixamento do brag da torre, balan@ da plataforma rotatcria, nivelamento
da plataforma e demais fung®s de rotagg da plataforma.

ZOOMLION

Imagem 2-2 Painel de controle de solo

2-2
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Tabela 2-2 Descricgg do painel de controle de solo

NUmero de s&ie Nome
1 Interruptor de rotagd da plataforma
2 Interruptor de elevacgd/abaixamento do bragp da principal
3 Interruptor de elevaGg&/abaixamento do brag da torre
4 Interruptor de extens&/retracg do brag principal m
5 Interruptor de elevag@/abaixamento do bragp de elevaGgd § § g
6 Interruptor rotativo da plataforma é' % g
7 Interruptor de nivelamento da plataforma é gg
8 Interruptor de energia/parada de emergéncia 3
9 Interruptor de seleG@ de plataforma/solo i
10 Interruptor de autorizag® de funGo
11 Tela de exibiG
12 Interruptor rotativo do brag de elevacGo

1) Interruptor de rotacgd da plataforma

Fornece a fung® de controle de rotagg n& conthua de 360 graus da
plataforma rotat&ia.

2) Interruptor de elevacd/abaixamento do brag da principal

O bra principal pode ser elevado/abaixado ou mover para cima e para baixo.

3) Interruptor de elevagd/abaixamento do brag da torre

Fornece a fung de controle de elevagd/abaixamento do brag da torre

4) Interruptor de extens&/retragd® do brag principal

Fornece a fung® de controle de extens&/retragd de elevag@/abaixamento do
brag principal.

2-3
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5) Interruptor de elevagi/abaixamento do bragp de elevag (se equipado)

Fornece a fung de controle de elevag@/abaixamento do bragp de elevag.

6) Interruptor rotativo da plataforma

Disponibiliza a funcg@ de controle de rotagg da plataforma.

Quando a plataforma estiver em uma posiG baixa, utilize a fung@® de nivelamento da

Q
Q
z
5
Pl
o
=
>
9
o
Pyl

3d OLNNCNOD

3 S00ISYd SOLNINVLINOI

plataforma para nivelar levemente a plataforma. A carga ou os ocupantes podem se deslocar ou
cair caso 0 uso seja inapropriado. O n& cumprimento das instrugks expostas podera gerar
ferimentos graves ou morte.

7) Interruptor de nivelamento da plataforma

O ajuste do sistema de nivelamento autom&ico com um interruptor de tré&
posigg®es pode ser realizado pelo operador. Este interruptor pode ajustar o n vel
da bancada ao realizar subidas e descidas em uma colina.

O interruptor principal de energia/parada de emergéncia deve ser colocado na posicio “desligado”

para evitar o esgotamento da bateria, quando realizar o desligamento do equipamento.

8) Interruptor de energia/parada de emergéicia (_\
O interruptor vermelho de dois d gitos em formato de cogumelo se eleva at€éo |
interruptor seletor de plataforma/solo e fornece energia quando for puxado para ;

fora (aberto)A energia do interruptor seletor de plataforma/solo €desligada quando
este interruptor épressionado (fechado).

9) Interruptor de seleG de plataforma/solo

O interruptor de controle de tré& posig®s forneceraenergia para a caixa de
controle da plataforma quando for girado para a posigdo “plataforma”. EXiste um

modo de plataforma para operar. Somente o controlador de solo pode operar

“N
[

%-

a

qguando a chave do interruptor € girada para a posigg de solo. O modo de
plataforma e o0 modo de plataforma ser& fechados ao mesmo tempo quando o
interruptor de controle de tré& posig®s for girado para a posig intermedi&ia.



Manual de operac® da plataforma de trabalho a&eo \ zo 0 M LION

10) Interruptor de autorizac® de funGo

Quando o interruptor de autorizag® de funG@® €ligado, o interruptor deve permanecer

“para baixo" a fim de autorizar todas as fungdes de controle de movimento.

3
=
11) Tela de exibicgo (IS 252
| 83¢s
A tela de exibiG apresenta informages de aviso para solicitar condiges de falha, |I ‘ ggg
- - g ~ i~ =
monitoramento e reparo das especificag®s da func. eIl 8
Mudangs, informag®s de equipamentos, etc.
12) Interruptor rotativo do bra de elevaG®
Fornece a fung@ de controle de rotacd do brag de elevag.
2.2.2 Tela de solo
A interface principal do sistema na tela €apresentada conforme a imagem a seguir:
v
F
Cdligo de falha Tudo estabem!
A Inclinagg® do eixo X
Angulo do brag g g do chassi 0.0
principal
Inclinag® do eixo Y |
Tempo de trabalho 0.0 h do chassi 0.0
acumulado

Localizacg de coleta

Interface principal do sistema

Imagem 2-3
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A divisa da fung® éapresentada conforme a imagem a seguir:

Interface principal do v
cictamalntarfara nrinrinal dn cictema F _
Cdligo de falha Tudo estabem! 2
Angulo do brag principal Inclinag do eixo X do chassi .
3
Tempo de trabalho acumulado Inclinagg do eixo Y do chassi :

3d OLNNCNOD
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Localizagg  de
coleta

Interface principal do sistema

Imagem 2-4

O numero de sé&ie 1 corresponde abarra de tiulo; o nimero de sé&ie 2 corresponde a barra de exibiGo
do cdligo de falha; o nlUmero de sé&ie 3 corresponde & barra de monitoramento din&mico de
especificag®s; o nUmero de sé&ie 4 corresponde aluz indicadora de status e abarra de exibiGb da
posiG de coleta e de operaG;

Quando a plataforma de trabalho aéeo do brag-guindaste estana posiG de coleta e n& haalarme de
falha do sistema, sua interface de exibigg émostrada na figura abaixo:

Interface principal do sistema v

a

Cdiligo de falha Tudo estabem!
Angulo do brag Inclinagg do eixo X ¢ (-
principal do chassi
Tempo de trabalho Inclinagg® do eixo Y :
acumulado 0.0 h do chassi 0.0

Localizagg de coleta

Interface principal do sistema

Imagem 2-5
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Quando a plataforma de trabalho aéeo do brag-guindaste estana posiG de operag® e n& haalarme
de falha do sistema, sua interface de exibicg® émostrada na figura abaixo:

Interface principal do sistema v

i

Cdligo de falha Tudo estabem!

Inclinagg® do eixo X

8
c
Angulo | do bragg do chassi 0.0 §§§
principa o _ 32¢
Inclinagd do eixo Y ‘ Sgz
Tempo de trabalho o o R do chassi 0.0 TE
acumulado P zam
O

Localizacg de coleta

Interface principal do sistema

Imagem 2-6

Quando a plataforma de trabalho a&eo tem um alarme de sistema, sua coluna de exibiG de cdligo de
falha exibe o cd&ligo de falha do sistema de forma rolante, como mostrado na figura abaixo: 22051 na
coluna de exibig de cdaligo de falha €o cdligo de falha, voc&pode consultar a tabela de c&ligos de
falha para encontrar a soluga de falha correspondente.

Interface principal do sistema v

a

Cdligo de falha 22051
Angulo do brag@ Inclinagg do eixo X g
principal 0.0 do chassi :
Tempo de trabalho g o p :jréc(l:'r?:s? do eixo Y 0
acumulado
Interface principal do sistema
Imagem 2-7

2-7



ZOOM LI ON l Manual de operagg da plataforma de trabalho a&eo

O indicador de estado acende e pisca quando ocorrer num estado determinado; o indicador da
plataforma rotat&ria retorna para cinza quando o estado espec fico €liberado, conforme apresentado na
imagem a seguir:

Interface principal do sistema v

a

8 Cdligo de falha Tudo estabem!
Q%5 . ~ .
2=3 A Inclinag® do eixo X
322 Angulo do brag o . o
o9z principal %.11 do chassi 7.1
g2 o Inclinagg do eixo Y
22 Tempo de trabalho oz qfp do chassi % 1f
2 acumulado

‘ Q é Localizacg de coleta

Interface principal do sistema

Imagem 2-8

2.2.3 Console da plataforma

N& opere o equipamento se a alavanca de controle ou interruptor seletor de controle do
movimento da bancada n&o retornar aposigo desligada ou neutra ap& ser liberada, a fim de
evitar les@es pessoais graves.

Imagem 2-9 Painel de controle da plataforma (somente éidentificado o nimero de sé&ie do
interruptor correspondente afung existente)

2-8
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Tabela 2-3 Descricgo do painel de controle da plataforma

NUmero de sé&ie Nome
1 Interruptor de luz operacional
2 Interruptor de confirmaci de direG de conduGo
3 Interruptor seletor do modo de conduG®
4 Interruptor do auto-falante
5 Interruptor de energia/parada de emergéncia
6 Interruptor de nivelamento da plataforma
7 Alavanca de direG/conduG
8 Interruptor de extens&/retrag do brag 1
9 Interruptor de elevaGgi/abaixamento do brag 2
10 Interruptor rotativo do bragp de elevacGo
11 Interruptor de elevag®/abaixamento do brag de elevaGo
12 Interruptor rotativo da plataforma
13 Alavanca rotat&ria de elevag@/plataforma rotat&ria do brag 1

N& opere 0 equipamento se a alavanca de controle ou interruptor seletor de operacgg do
movimento da bancada n&o retornar aposig@ desligada ou neutra ap& ser liberada, a fim de
evitar les@s pessoais graves.

1) Interruptor seletor do modo de conduc@ fornece velocidades de conduGo

altas e baixas. g - @

a.  Gire o interruptor para a posi¢do “para cima” para que o equipamento E @
atinja a velocidade m&ima; - @

b. Gire o interruptor para a posiGa® centrala fim de que o equipamento
funcione na velocidade m&ima de conducG.

Quando a plataforma estiver em uma posiG baixa, utilize a fung@® de nivelamento da
plataforma para nivelar levemente a plataforma. A carga ou os ocupantes podem se deslocar ou

cair caso 0 uso seja inapropriado. O n& cumprimento das instrug®s expostas %
poderagerar ferimentos graves ou morte. /E
2) Interruptor de nivelamento da plataforma ’

Disponibiliza a fung® de controle de nivelamento da plataforma. Este interruptor pode ajustar o
n vel da plataforme de trabalho em aclive ou declives.
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3)

4)

5)

6)

7)

8)

2-10

Interruptor do auto-falante

O auto-falante localizado na plataforma girat&ia soa ap& pressionado seu

-

i
Empurre para dentro o botdo vermelho “interruptor de energia/parada de Il,f \

interruptor.

Interruptor de energia/parada de emergéncia

emergéncia” para a posicdo; Voc&pode desligar a fonte de energia do modo de

plataforma. Posicione o interruptor vermelho “interruptor de energia/parada de
emergéncia” O puxe para a posigod ligado a fim de energizar o modo de
plataforma.

Interruptor de confirmag de direG de conduGo

O indicador de confirmag® da direG® de condug® acenderase a fung® de condugd for
selecionada quando o brag principal oscilar em qualquer direG além das rodas traseiras ou ainda
mais O indicador de confirmag® da direG de condugi acenderalogo em seguida. Pressione e
solte este interruptor e opere a m& de direG/conducg® dentro de 5 segundos para que alavanca
possa controlar a fung@ de direGg ou condug@.Antes de operar e dirigir, voc&deve descobrir no
painel de controle do chassi e da plataforma as setas de direG@® azul/amarela.A alavanca de
conducgi deve ser movida na direGa que corresponde aseta de direG.

Alavanca de direg/conduGo & E
-

Empurre a alavanca para frente para realizar a operagd® do movimento neste (LT])
-

Fornece as fung®s de controle direcional/conduG.

sentido e puxe a alavanca para tr& para controlar o0 movimento neste mesmo
sentido.

Pressione o interruptor na parte superior da alavanca com o polegar para poder controlar a funGo
de direG das rodas.

Interruptor de extens&/retracgg do brag principal ‘;%El

Fornece a funcg@ de controle de extens&/retracg de elevag@/abaixamento do brag

principal.

Interruptor de elevag&/abaixamento do bragp de elevaGd ffgﬂ
.

Fornece a fung@ de controle de elevag@/abaixamento do brag de elevag.
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9) Interruptor rotativo do brag de elevag® |
Fornece a fung de controle de rotacgé do bra de elevaG. p S ¢

10) Interruptor rotativo da plataforma @j
Disponibiliza a funcg@ de controle de rotagg da plataforma. " i
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11) Interruptor de luz operacional

"-.___D
Este interruptor €usado para controlar o dispositivo caso o equipamento ———
esteja equipado com luzes de trabalho.

12) Alavanca rotat(ria de elevagi/plataforma rotat&ia do brag principal

Fornece a elevac® do brag principal e fung®s de controle de rotago
da plataforma rotat&ia. Empurrar a alavanca para frente pode elevar o
brag@ principal e puxar a alavanca para tr& pode controlar o
abaixamento do brag. A alavanca deve ser movida para a esquerda para
operar a plataforma rotat&ia para girar com o ponteiro, para a direita

fazendo com que plataforma rotat&ria possa girar no sentido anti-horaio

ao mover a alavanca.

13) Interruptor de elevagi/abaixamento do brag da torre

Quando colocada na posi¢do “para cima” ou “para baixo”, o braco da torre ¢ 4

elevado ou abaixado/estendido ou retra flo. Elevag® ou abaixamento do brag \

2-11
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2.2.4 Painel indicador de controle da plataforma

AtenG: A plataforma realiza uma auto-verificagd e a luz indicadora acende por cerca de 1 segundo
quando o modo de controle da plataforma éselecionado.
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Imagem 2-10 Painel indicador da plataforma
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Tabela 2-4 Descricggo do painel indicador da plataforma

NUmero de sé&ie Nome

1 Indicador de sobrecarga da plataforma

Indicador do cord& de ag solto

Alarme indicador de inclinagg

Indicador de falha do sistema do brag principal

Indicador de velocidade de rastreamento

Indicador de falha do sistema

Indicador de toque suave

Indicador de confirmacgi de direG de conduGo

© |0 |N o (o) b~ W

Indicador de posiG restrita

10 Indicador do interruptor de pedal

1) Indicador de sobrecarga da plataforma

A plataforma se encontra sobrecarregada caso o indicador esteja aceso.

2) Indicador de cord® de aq solto (este modelo de veEulo n& possui este
alarme)

O cord& de ag do brag principal se encontra solto ou danificado e deve ser
imediatamente reparado ou ajustado caso o indicador esteja aceso.
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3) Alarme indicador de inclinaGg

O chassi se encontra inclinado caso o indicador esteja aceso.

Quando a inclinagg do chassi exceder 2°no eixo X ou 4°no eixo Y, 0
indicador de alarme de inclinagg® piscarde um alarme de inclinag sera
emitido.

Todas as ag®s do dispositivo ser& limitadas a velocidade lenta caso um
alarme de inclinag® soe quando o dispositivo estiver na posiga de coleta.
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O dispositivo proibiraas fung®s de direg®, conduG® e extens& do brag
principal, e todas as outras ag®s ser& limitadas avelocidade lenta, caso o

3S021SY4a SOLNINVLINOT

dispositivo esteja na posiGa de trabalho e o alarme de inclinago

Todas as demais ag®s serd limitadas avelocidade da tartaruga.

Caso o alarme de inclinagg soe quando a plataforma estiver em um
declive: Siga os passos a seguir:

a. Abaixamento do brag principal,

b. Abaixamento do bra da torre;

¢. Recuo do brag principal;

Caso o0 alarme de inclinagg soe quando a plataforma estiver em um
aclive: Siga os passos a seguir:

a. Recuo do brag principal;

b. Abaixamento do bra da torre;

c. Abaixamento do brag principal.

4) Indicador de falha do sistema do brag principal (esta m&juina n& possui esta
configurag®)

O comprimento do brag principal n& pode ser detectado e o sensor de

comprimento do brag precisa ser verificado se o indicador estiver aceso.

5) Indicador de velocidade de rastreamento

Este indicador €usado para avisar que todas as funges estéo definidas para a
velocidade de rastreamento, quando o bot&o de velocidade da funGg €ajustado

2-13
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6)

7)

8)

9)

10)
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para a velocidade

O indicador ficaracontinuamente aceso caso o operador selecione a velocidade
de rastreamento ou o sistema de controle coloque o dispositivo neste modo.

Indicador de falha do sistema

O sistema n& se encontra funcionando corretamente caso o indicador esteja
aceso.

Indicador de toque suave

A func@ de toque suave foi acionada caso o indicador esteja aceso.

Indicador de confirmac@ de direG de conduc®

O indicador de confirmagg da direG® de conducg® acenderase a fung de
conduc@ for selecionada quando o bragp principal oscilar em qualquer direGo
alén das rodas traseiras ou ainda mais O indicador de confirmag® da direGo
de conduc® acenderalogo em seguida.

Este sinal € usado para avisar ao operador que ele deve verificar o
direcionamento correto do controle de conduG® (ou seja, se hacontrole de
conduGa reverso).

Indicador de posiGao restrita

O brag se encontra em uma posiGa restrita se o indicador estiver aceso.

Indicador do interruptor de pedal

Pressione o interruptor do pedal e selecione a funGg desejada em 7 segundos
caso queira operar qualquer fungd@. O indicador do interruptor do pedal se
acende para indicar que a autorizagd do controlador foi efetuada.

O indicador do pedal se apagaracaso nenhuma funG seja selecionada dentro
de 7 segundos ou o intervalo entre o encerramento de uma funG® e a
autorizag® da préima fung® exceda os 7 segundos. Vocé deve soltar o
interruptor do pedal e realizar novamente o procedimento para baixo a fim de
autorizar o controlador neste momento. O controle de movimento de todas as
plataformas pode ser interrompido ao liberar o interruptor do pedal.
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N&b desmonte, modifique ou use um bloco ou qualquer outro meio para desativar o interruptor
do pedal, a fim de evitar ferimentos graves e acidentes fatais. O interruptor do pedal deve ser
substitu Mo quando n&o estiver sens ¥el ou n& funcionar bem.
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CAPITULO 3 VERIFICACAO DE EQUIPAMENTOS

3.1 Vis& Geral

A operacio nao deve ser realizada a menos que:

Vocé deve compreender e cumprir as regras relativas a operacio segura da maquina no presente

manual de operacio.

a)
b)
c)
d)
€)

Use a maquina somente conforme a inteng¢do do projeto da maquina;

Antes de prosseguir para a proxima etapa, conhega e compreenda a verificagdo pré-operagio;
Testes funcionais sejam sempre realizados antes do uso;

Verifique o local de trabalho;

Use a maquina somente conforme a intencdo do projeto da maquina.

3.1.1 Princ pios b&sicos da verificaGgp preoperago

a)
b)

c)

d)
€)

f)

9)

O operador ¢ responsavel pela realizagdo de inspegdes pré-operacionais e manutengdo de rotina;

A verificagdo pré-operacional diz respeito a verificagdo visual realizada pelo operador antes de cada
turno. A verifica¢do objetiva descobrir a existéncia de problemas 6bvios com a maquina antes que o

operador realize o teste de fungdo;

As inspecdes pré-operacionais também podem ser usadas para determinar a necessidade de
realizag¢do dos procedimentos de manuten¢do de rotina. Somente os itens de manutengdo de rotina

especificados neste manual podem ser executados pelo operador;
Consulte a lista de verificagdo na proxima pagina para verificar cada um dos itens;

A maquina deve ser marcada e seu uso deve ser interrompido se forem encontrados danos ou

quaisquer altera¢des ndo autorizadas diferentes do estado de fabrica;

Somente técnicos de servigo qualificados podem reparar a maquina, conforme os regulamentos do
fabricante. O operador deve realizar novamente a verificagdo pré-operacional antes de continuar o

teste funcional, apos realizacao dos reparos;

Somente técnicos de manutengao qualificados devem realizar os reparos, a manutencao e verificagdo
regular conforme os regulamentos do fabricante e os requisitos especificados no manual de

responsabilidades;

3.1.2 VerificaG® pre-operaGo

a)

Certifique que os manuais de operagdo, de seguranga e de responsabilidade estejam intactos, de facil

leitura e guardados na caixa de armazenamento da plataforma;

3-1
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b) Certifique que todas as etiquetas estejam em local adequado, sejam claras e legiveis. Consulte a

secdo “Verificagdo”;

c) Verifique se o 6leo hidraulico apresenta vazamentos e se o nivel de 6leo esta adequado. Reabasteca

conforme necessario. Consulte a se¢do “Manutencdo”;

d) As seguintes pegas ou areas devem ser verificadas quanto a danos, instalagdo inadequada, alteragdes

ndo autorizadas e pegas ausentes:

1) Componentes elétricos, fiagdo e cabos;

2) Mangueiras hidraulicas, juntas, cilindros hidraulicos e tubos de distribuigdo;
3) Tanque de 6leo hidraulico

4) Motor de deslocamento, redutor;

5) Acionador do motor;

6) Calgo anti-desgaste;

2
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7) Rodas e pneus

8) Interruptores de limite e de auto-falante;

9) Alarme ¢ luz indicadora (se equipado);

10) Porcas, parafusos e outros fixadores;

11) Barra deslizante ou porta da entrada da plataforma;

12) Sensor de carga da plataforma;

13) Ponto de ancoragem de corda;

14) Verifique toda a maquina para verificar a existéncia de:
(O Trincas em soldas ou pecas estruturais;
2 Amassados ou danos na maquina;
(3 Ferrugem e corrosdo severas.

e) Certifique que todos os fixadores e pinos significativos estejam na posi¢ao correta e completamente

apertados, e que todas as pegas estruturais e outros componentes essenciais estejam disponiveis;
f)  Certifique-se de que a bateria esteja conectada corretamente;

g) Certifique que todas as tampas estejam no lugar e travadas apos a concluséo da verificagao.

3-2
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3.2 Teste de fung®s
3.2.1 Princ pios b&sicos do teste funcional

a) O teste funcional é usado com o objetivo de encontrar falhas antes do uso da maquina. As instrugdes

devem ser seguidas passo a passo pelo operador para que todas as fungdes da maquina sejam testadas.

b) E proibido usar a maquina com defeito. A maquina deve ser marcada e colocada fora de uso se um
mau funcionamento for encontrado. Somente técnicos de servigo qualificados podem reparar a

maquina, conforme os regulamentos;

c) O operador deve realizar novamente a verificagdo pré-operacional e o teste de funcdo antes de

comegar a usar a maquina, apos realizagdo dos reparos e manutengao.

A operacio nao deve ser realizada a menos que:

Vocé deve compreender e cumprir as regras relativas a operacio segura da maquina no presente

manual de operacao.

a) SituagOes perigosas sejam evitadas;

b) Inspegdes pré-operacionais sejam realizadas sempre;

€) Testes funcionais sejam sempre realizados antes do uso;

d) Verifique o local de trabalho;

e) Use a maquina somente conforme a inten¢do do projeto da maquina.

3.2.2 Teste de fung@ de solo

a) Teste de desligamento de emergéncia
1) Selecione um local de teste que seja livre de obstaculos, robusto e nivelado;
2)  Gire o interruptor de comando para “modo solo”;
3) Puxe o botdo vermelho “interruptor de energia/parada de emergéncia” para a posicao ligado;
4)  Verifique o resultado do teste: energia na tela de solo;

5) Empurre para dentro o botdo vermelho “interruptor de energia/parada de emergéncia” para a

posicao;

6) Verifique o resultado do teste: o equipamento esta desligado ¢ nenhuma fungéo pode funcionar.

3-3
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b) Funcdo de teste da maquina
1)  Gire o interruptor de comando para “modo solo”;
2) Nao opere “interruptor de autorizagio de fungéo”;
3) Tente habilitar o botdo de fungdo de cada agdo;
Verifique o resultado do teste: nenhuma das fun¢des de movimento pode ser executada;
4)  Gire o interruptor de comando para “modo solo”;
5) Opere o “interruptor de autorizagdo de fun¢do” e o mantenha habilitado;
6) Tente habilitar o botdo de fungdo de cada agéo.

Verifique os resultados do teste: Todas as fung¢des de agdo do modo solo podem ser operadas quando

o interruptor de autorizagdo de fun¢do esta habilitada.

¢) Sistema de descida manual

2
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1) Empurre o interruptor de emergéncia na valvula principal para dentro até o final;

2) Insira a alavanca de operagdo da bomba manual na plataforma rotatoria na bomba manual e
empurre a bomba manual para cima e para baixo para abaixar o brago principal e o braco da

torre;

3) Se for necessario parar a agdo de abaixamento do brago principal e do brago da torre, puxe o

interruptor de emergéncia na valvula principal e a agdo de abaixamento para;

d) Teste do sistema de controle override elétrico

1) Puxe o botdo vermelho "interruptor de energia de emergéncia" para a posi¢ao OFF (desligado);

2) Opere o "interruptor de controle override" e mantenha o interruptor fechado por 2s;

3) Tente habilitar o botdo de fungdo de cada agio;

Verifique o resultado do teste: No modo de controle override, todas as fun¢des de agdo sdo operaveis.
e) Teste de sistema elétrico de descida de emergéncia

1) Puxe o botdo vermelho "interruptor de energia de emergéncia" para a posi¢do on (ligado);

2) Opere o “interruptor de energia auxiliar”;

3) Tente habilitar o botdo de funcdo de cada agio;

Verifique os resultados do teste: todas as fungdes de acdo podem ser operadas no modo de energia

auxiliar.

3-4
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3.2.3 Teste de fung@ da plataforma

a)

b)

d)

Teste de desligamento de emergéncia
1) Selecione um local de teste que seja livre de obstaculos, robusto e nivelado;
2) Gire o interruptor de comando para “modo de plataforma”;

3) Puxe o botdo vermelho da plataforma “interruptor de energia/parada de emergéncia” para a

posicao ligado;

4) Empurre para dentro o botdo vermelho “interruptor de energia/parada de emergéncia” para a

posicao.
Verifique o resultado do teste: o equipamento esta desligado e nenhuma fung¢ao pode funcionar.
Teste do interruptor de pedal

1) Selecione o modo da plataforma com o interruptor de comando, puxe o botfo vermelho

"interruptor de energia/parada de emergéncia" para a posi¢do on (ligado);
2) Naio pise no “interruptor do pedal”;
3) Tente habilitar o botdo de funcdo de cada agdo;
Verifique o resultado do teste: nenhuma das fungdes de movimento pode ser executada;

4) Selecione o modo da plataforma com o interruptor de comando, puxe o botdo vermelho

"interruptor de energia/parada de emergéncia" para a posi¢ao on (ligado);
5) Pise no “interruptor de pedal” e o mantenha habilitado;
6) Tente habilitar o botdo de fungdo de cada agéo;

Verifique o resultado do teste: todas as fungdes de acdo do modo plataforma podem ser operadas

quando o interruptor do pedal esta habilitado.

Teste de auto-falante

1) Pressione o botdo do auto-falante no modo de plataforma.
Verifique o resultado do teste: o auto-falante deve soar.

Teste direcional

1) Selecione o modo da plataforma;

2) Pise no “interruptor de pedal” e o mantenha habilitado;
3) Opere o interruptor direcional da alavanca de condugéo;
4) Solte a alavanca direcional.

Verifique o resultado do teste: as rodas giram conforme a dire¢do controlada pela alavanca. A fungéo
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direcional ira parar apds a liberag@o da alavanca direcional
e) Teste de acionamento e freio

1) Selecione o modo da plataforma;

2) Pise no “interruptor de pedal” e o mantenha habilitado;

3) Opere a alavanca de condugéo;

4) Solte a alavanca de condug@o.

Verifique o resultado do teste: a maquina se move conforme a condugdo controlada pela alavanca. A

funcdo de condugdo serd interrompida apos a liberagao da alavanca de conducao.
f)  Teste do sistema de confirmag¢io de condugio
1) Selecione o modo da plataforma;

2) Pise no “interruptor de pedal” e o mantenha habilitado;
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3) Opere a fungdo rotatéria da plataforma rotatoéria a fim de mover o brago 1

além da posi¢do das rodas traseiras (rodas ndo comandadas pela direcao);

4) Tente operar a alavanca de condugdo;

Verifique o resultado do teste: o indicador de confirmagao da dire¢do de condugdo acende quando o

brago 1 ultrapassa a posi¢do da roda traseira. A fun¢do de condugo ndo pode ser realizada.
5) Alterne o “interruptor de confirmagéo da condug¢do de movimento”;
6) Tente operar a alavanca de condugéo.

Verifique o resultado do teste: ao girar “interruptor de confirmagdo da direcdo de condugdo” ¢

possivel operar em velocidade baixa.
g) Limite de velocidade do teste de condugdo
1) Selecione 0 modo da plataforma;

2) Pise no “interruptor de pedal” e o mantenha habilitado;

3) Opere a fungao do brago 1 para cima e mova o brago 1 até cerca de 6°

acima da horizontal;
4) Tente operar a alavanca de condugdo;

Verifique o resultado do teste: a velocidade de conducdo ¢ alterada para velocidade baixa quando o

braco 1 ¢ elevado na posicao de operagdo.
5) Opere a fungdo de abaixamento do brago 1 para o abaixar para a posigdo de coleta;
6) Opere a fungdo de extensdo do brago 1 e o estenda cerca de 0,5 metros;

7) Tente operar a alavanca de condugdo;



Manual de operagdo da plataforma de trabalho aéreo \ z o o M L I o N

h)

Verifique o resultado do teste: a velocidade de condugdo ¢ alterada para velocidade baixa quando o

brago 1 ¢ estendida na posi¢do de operacao.
8) Opere a fungdo de retragdo do brago 1 para o retrair para a posi¢éo de coleta;
9) Tente operar a alavanca de condugdo.

Verifique o resultado do teste: a velocidade de condugdo sera alterada para alta velocidade quando o

brago 1 é abaixado e retraido para a posigao de coleta.

Teste do sistema de controle override elétrico

1) Puxe o botdo vermelho "interruptor de energia de emergéncia" para a posi¢ao OFF (desligado);
2) Opere o "interruptor de controle override" e mantenha o interruptor fechado por 2s;

3) Pise no interruptor do pedal;

4) Tente habilitar o botdo de funcéo de cada agio;

Verifique o resultado do teste: No modo de controle override, todas as fun¢des de acdo sdo operaveis.
Teste de sistema elétrico de descida de emergéncia

1) Puxe o botdo vermelho "interruptor de energia de emergéncia" para a posigéo on (ligado);

2) Opere o “interruptor de energia auxiliar”;

3) Pise no interruptor do pedal;

4) Tente habilitar o botdo de funcdo de cada agdo;

Verifique os resultados do teste: todas as fun¢des de acdo podem ser operadas no modo de energia

auxiliar.

3.3 Verificaga do local de trabalho

A operacio nao deve ser realizada a menos que:

Vocé deve compreender e cumprir as regras relativas a operacio segura da maquina no presente

manual de operacio.

a)
b)
c)
d)
e)

Situacdes perigosas sejam evitadas;

Inspecdes pré-operacionais sejam realizadas sempre;
Testes funcionais sejam sempre realizados antes do uso;
Verifique o local de trabalho;

Antes de prosseguir para a proxima etapa, conheca e compreenda as inspecdes do local de trabalho;
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f)  Use a maquina somente conforme a inten¢do do projeto da maquina.
3.3.1 Princ pios b&sicos de verificagg do local de trabalho

A verificagdo do local de trabalho auxilia o operador a decidir se o local € capaz de garantir a operagdo
segura da maquina. O operador deve realizar esta verificagdo antes de mover a maquina ao local de

operacao.

O operador ¢ responsavel por recordar e compreender os perigos no local de trabalho, prestar atengéo e

evitar determinados problemas ao mover, instalar e operar a maquina.
3.3.2 Verificag® do local de trabalho

Tome cuidado para evitar as situagdes perigosas a seguir:

a) Encostas ingremes ou cavernas;

b) Saliéncias, obstaculos no solo ou detritos;

¢) Inclinagdo da superficie

d) Superficie instavel ou lisa;

e) Obstaculos de alta tensdo e nas linhas aéreas;

f)  Locais perigosos;

g) Um suporte de superficie suficiente para suportar a forga da carga total executada pela maquina;
h)  Vento e condigdes meteoroldgicas;

i)  Presenca de pessoal ndo autorizado;

j)  Outras possiveis condigdes inseguras.
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3.4 Verificag do r&ulo

VERIFICAGAO DE

EQUIPAMENTOS
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Imagem 3-1 Posicao do rotulo (continuagio)

Verifique se todos os rétulos sdo facilmente identificaveis e estdo devidamente posicionados usando as

imagens na pagina seguinte.

A seguir ¢ apresentada uma lista de dados contendo quantidades e descrigdes.
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Tabela 3-1 Rotulos

Cada ntimero de série corresponde ao logotipo (nem todos os logotipos sdo demonstrados nesta

maquina)
Numero Quant
Codificacio/Contetudo Rotulo
de série idade
00773407000201290
1 2
Etiqueta— Tridngulo amarelo
00773407000201340
2 3 g %
Etiqueta— Seta amarela r%,;i
00773407000201300
3 2
Etiqueta— Tridngulo azul
00773407000201280
4 3
Etiqueta— Seta azul
00773407001801271 A AVISO
5 2 lf_prulgldo“iuso de'ﬂuxo de
\lrlng peza ._pms‘_]o d {lispos‘\]nvo
eletrico e equipado.
Alerta - Nao enxague com agua
00773207001801111
Perigo - Perigo de tombamento A=A T ﬁ T Bz o g
I
00773407000201411
7 4
Etiqueta - ponto de ancoragem 00773407000201411
de seguranga
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Tabela 3-1 Rotulos (continuagao)

Numero
. Codificacao/Contetido | Quantidade Rétulo
de série

00773407001801321

Collision Hazards!

Keep away from machine
operation area

OTTMOTO0NB01 21

Alerta - Perigo de colisdo

00773407001801201

9 3 A\ CUIDADO | Siiipezmiaz>
~ . Jeves ou moderados. DO773407001801201
Atencéo - Proibido cordas

ou apoiadores

SOLNHAVAINOA

=
jes}
&
&
Q
>
Q
>t
S
=]
[es}

00773407001801231 A AVISO

Nao remova, modifique ou

1 O 1 desative o pedal bloqueando ou
por qualquer outro meio. Se nao
for evitado, podera resultar em
ferimentos graves ou morte.

Alerta - Falha no pedal e—

00773407001801141

1 Etiqueta - Caixa de !

operagdo da plataforma de
trabalho

00773207001801531

12 1
Rétulo da tampa

ZA10RJE

00773207001801331

13 1
Rétulo da plataforma de

trabalho ZA10RJE
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Tabela 3-1 Rotulos (continuacao)

Numero
. Codificacao/Contetdo Quantidade Rétulo
de série
00773407001801221
14 1
Etiqueta — Descrigdo do
indicador de plataforma
00773207001801061 o
Carga Mamma
da Roda
15 4
| 3450kg 5o
Etiqueta - Carga da roda oo o
gg
53
55
00773407001801561 A PERIGO éé
16 2
Perigo - Perigo de
tombamento 111
00773407001801501
17 1
Perigo - Perigo de choque
elétrico
00773207000401121 o e
W ST — o v
18 1 L3
Etiqueta - Instrugdes de
elevacdo e transporte —
00773407001801391 A CUIDADO
19 1 Mantenha o Manual do Operadqr ede
Atengﬁo - Guardar o Seguranga sempre com a méqumaﬂ,mmmm
manual de operagdo
00773407000201181
20 4
Etiqueta - Proibido pisar
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Tabela 3-1 Rotulos (continuagao)

Numero
. Codificacao/Contetdo Quantidade Rétulo
de série

00773207000201011

2 | ZA10RJE

Modelo LOGO-I

00773407000201020
2 v | ZOOMLION
Zoomlion LOGOII
00773407001801381
3 23 2
z E Perigo - Perigo de explosao II
°E 00773407001801151 /G
24 2 &
Atencgdo - Desconecte a bateria V2~ -2N
00773407000201010

s : | ZOOMLION

Etiqueta - LOGO Zoomlion I

00773407000201421
26 6

Etiqueta - Ponto de amarramento

00773407000201241

27 4

Etiqueta - Proibido levantar 00773207000201241
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Tabela 3-1 Rotulos (continuacao)

Numero Quantid
Codificacao/Contetdo Rétulo
de série ade
00773407001801081 II..IH
28 1 \C
Etiqueta - Instrucdo do = ﬁ l

indicador do solo

00773409911801040
29 1

Placa

00773407001801191

pla platatonma giral eo
30 4 J i o
: : O néio cumprmenio das precaugles de
Perigo - Perigo de % SodinGa ool A S
graves ou more.

soterramento [ ——

<
B o
c &
==
> Q
z
53
>
§o
% g

00773407001801311

Perigo de Tombamento!
3 1 1 y E estritamente proibido
Perlgo - PerlgO de tombamel’lto / \\ ;'.nudiﬂcaru interruptor de
¢ imite.

II OTTMOTO 1801311

00773407001801431

32 4

Etiqueta - Ponto de icamento

00773407000201431

00773207000401020

33 1
Etiqueta - LOGO Zoomlion -

Zoomlion Heavy Industry

A PERIGO

ente preibide ficar sob o braca e &
ae

00773407001801211

34 1
Perigo - Perigo de

esmagamento
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Tabela 3-1 Rotulos (continuagao)

Numero
. Codificacao/Contetudo Quantidade Rétulo
de série
1040400096
35 4 GB/T12618-1990 3x9
Rebite
A CAUTION
00773407011801441 7
36 1

Atencao - Instrugdes de operacao do

@ o

interruptor de energia principal

A CUIDADO
00773407011801021

Cuidado com
37 2 suas maos

00773407011801021

53
5o
9

Etiqueta - Cuidado com a mao

00771407000401191
38 1
Codigo QR
00775607001801321 A AVISO
39 1 .
Néao isolado
Aviso- Nio isolado sorrsarontentaat
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CAP ITULO 4 INSTRUCOES DE OPERACAO
4.1 Viséo Geral

A operag né&p deve ser realizada a menos que:

Vocé&deve compreender e cumprir as regras relativas &aoperagd segura da m&quina no presente
manual de operagio.

a) Situag®s perigosas sejam evitadas;

b) Inspec@®s préoperacionais sejam realizadas sempre;

c) Testes funcionais sejam sempre realizados antes do uso;

d) \Verifique o local de trabalho;

e) Use a mauina somente conforme a intenGg do projeto da m&yuina.
Princ pios b&icos:

Instrug®s espec Ficas para todos os aspectos da operagd® da m&uina s& fornecidas pela seG de
instrug®s operacionais. O operador €responsavel por seguir todas as regras e instrug@®es de seguran@
dos manuais de operag®, de responsabilidades e de seguran.

E inseguro e atémesmo perigoso usar esta m&juina para outros fins que no elevar pessoas e suas
ferramentas e materiais at€o local de trabalho aé&eo.

Somente profissionais bem treinados e autorizados possuem permiss&b para operar a m&juina. Todos 0s
operadores devem ser qualificados e seguir todas as regras e instrug®s de seguranG dos manuais de
operag®, de seguranc e de servig@ se mais de um operador usar a mesma ma&juina em momentos
distintos no mesmo turno de trabalho. Isso significa que cada novo operador deve realizar inspe®s
préoperacionais, testes funcionais e inspeg®s do local de trabalho antes do uso da m&yuina.

4.2 OperaG® da m&uina

4.2.1 Operacgd de conduGo

A conduc seralimitada por ambos fatores a seguir:

a) Inclinagd positiva, ou seja, o &gulo da inclinagd® em que o0 equipamento pode rastejar.

b) Inclinacg lateral, isto € o &gulo de inclinagi lateral da estrada pela qual o dispositivo €capaz de
passar.

Atenc@: Por favor, entenda a faixa permitida das inclinag®s positiva e lateral. Todas as faixas
permitidas das inclinag®s positiva e lateral se baseiam no brag@ 1 do equipamento estar na
posiGao de coleta e estar completamente retra do e abaixado.
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1.

N&o conduza o equipamento com o brag@ 1 mais alto do que a posicg horizontal, a menos
que esteja em uma superf €ie plana, firme e nivelada;

N& conduza o equipamento em estradas com declive alén do marcado na placa de
identificacg do mesmo a fim de evitar que ele tombe ou o controle de conduc seja perdido;

A inclinagd da rota no estado de funcionamento n& excede 3 graus, enquanto a inclinago
da rota no estado de armazenamento n&o excede 19 graus;

Confirme e controle a direG de condug antes de conduzir;

Tenha muito cuidado ao conduzir quando a plataforma estiver elevada ou estiver conduzindo
em marcharé

4.2.1.1 Conduzindo para frente e para tr&

a)

b)

a)

b)

Puxe o interruptor de parada de emergéncia, départida no motor e pressione interruptor do pedal,
na caixa de controle da plataforma; ,é
{

Coloque a alavanca direcional/condugdo na posi¢do “para frente” ou “ré” para o -~
)

operar a direcd para frente e para tré& quando necess&io.

5]
Este equipamento estaequipado com um indicador de confirmagi da direGo de

conducg@. O indicador na caixa de controle da plataforma acende para indicar que a posiG® das
rodas motrizes traseiras foi excedida pelo balang do brag 1, o que pode conduzir ou virar 0
equipamento na direg@ oposta ao movimento da alavanca motriz.

Opere a fung@ de conduci da forma a seguir caso o indicador esteja aceso:

Verifique a correspondécia das setas direcional azul e amarela no painel de

controle da plataforma e no chassi, e confirme a diregd® de conduGg® do
. . Avan@r Recuar
dispositivo;

: . ~ : (4 02
Alterne o interruptor de confirmagg da condugg de movimento. Opere a alavanca | &~

de conduG® em cinco segundos, conforme necessaio.
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4.2.1.2 DireGG
a) Puxe o interruptor de parada de emergéncia e pressione o interruptor do pedal na 4 "k
caixa de controle da plataforma; (#ﬁ
b) Posicione a alavanca direcional/conducGg® aesquerda para operar as rodas para virar
aesquerda, se necessaio;
c) Posicione a alavanca direcional/conduGi &direita para operar as rodas para virar adireita.

4.2.2 Nivelamento da plataforma

A fung@ de nivelamento da plataforma s&pode ser usada para nivelar ligeiramente a mesma ap&

ela ser colocada em uma posiGgo baixa. A carga ou o operador podem se deslocar ou cair se for

usado incorretamente. O n& cumprimento das instrug®s expostas podera gerar ferimentos

graves ou morte.

Verifique primeiro a posig da plataforma antes de operar a fung® de nivelamento da

mesma. ‘

Coloque o interruptor de nivelamento da plataforma na posi¢do “para cima” ou “para ﬁ
baixo” para que a fungdo de nivelamento da plataforma seja operada, se necessario.

Pressione e segure o interruptor atéque a plataforma seja ajustada aposiG® horizontal.

4.2.3 Rotag® da plataforma

direita” para que a fun¢do de rotacdo da plataforma seja operada, se necessario. Pressione

Coloque o interruptor de rotacdo da plataforma na posigdo “mao esquerda” ou “mao
n@;

e segure o interruptor atéque a plataforma seja ajustada para a posiGa requerida.

1.

N&b opere a base rotatcria para girar e n& opere o brag 1 para se elevar alén da posiGo
horizontal, quando o equipamento estiver inclinado;

N&o use o alarme de inclinaggd como um indicador de n vel do chassi;

O equipamento deve ser conduzido para uma superf Tie horizontal firme e a plataforma deve
ser ajustada para uma posiGd horizontal antes da func@ de subida do brag 1 ser operada;

N&o opere o equipamento se a alavanca de elevagd/abaixamento do brag 1 na plataforma
ou o interruptor de elevagd do brag 1 no solo n& retornar aposigo fechada ou neutra
ap& ser liberada, a fim de evitar acidentes graves;

Retire o pédo interruptor do pedal ou use o interruptor de parada de emergéicia se a
plataforma n&o parar ap& o interruptor ou alavanca de controle ser liberado, a fim de parar
0 equipamento.

z
7}
a
ES)
Cc
3
&
]
m
o
]
m
P
{E
(@]




ZODM Llo N I Manual de operag® da plataforma de trabalho a&eo

4.2.4 RotaG® da base rotatcria

Certifique que haja disténcia suficiente entre o brag 1 e as paredes, obst&ulos e equipamentos
ao redor, quando a plataforma rotat&ria estiver em rotagao.

A alavanca de giro da base rotat&ia na plataforma ou o interruptor de giro da base

rotatoria no solo podem ser colocados na posigdo “giro a esquerda” ou “giro a direita”,

para que as fung®s de giro &esquerda e direita da base rotat&ria possam ser operadas, s e -
necessaio.

4.2.5 Elevagio/abaixamento do brag 1

Coloque a alavanca de elevag@/abaixamento do brag 1 na plataforma ou o interruptor de
elevagdo/abaixamento do braco 1 no solo na posi¢do “para cima” ou “para baixo” e eleve o N
brag 1 para operar as fung®s de elevagi® do mesmo atéque a altura requerida seja atingida,
se necess&IO.

4.2.6 Extensé&o/retracd do brag 1

Coloque o interruptor de extensdo/retragdo do braco 1 na posicdo “estender” ou “retrair” g
para operar as fung®s de extens& e retracgg do brag 1, se necessaio. 4

4.2.7 Elevagio/abaixamento do brag 2

=
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Coloque o interruptor de elevagao/abaixamento do brago 2 na posigdo “para cima” ou “para baixo” para

operar as fung@®s de levantamento e abaixamento do brag 2, se necess&io.
4.2.8 ElevaGgin/abaixamento do brag de elevacgo

Coloque o interruptor de elevacdo/abaixamento do brago de elevagdo na posi¢do “para cima” 5
ou “para baixo” para operar as func¢des de levantamento e abaixamento do brago de elevaG, [ 4

se necessd&io.
4.2.9 Rotac@ do brag de elevaGd® maovel

Coloque o interruptor rotativa do brag de elevaGg® na posiGa "virar aesquerda" ou "virar
adireita" para operar as fung®s de virar &esquerda e adireita do brag de elevag, se » 7]

necess&io.
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4.3.10 Desligamento de emergéncia

O botdo vermelho de “parada de emergéncia” no painel de controle de solo ou no painel de (,/ “\
|

controle da plataforma deve ser pressionado para a posiGa desligado a fim de que todas as
fung@®s sejam interrompidas. Qualquer fung@® de operag® pode ser realizada quando o

botdo vermelho “interruptor de energia principal” e o botdo “parada de emergéncia” sdo pressionados.
4.2.11 Sistema de descida manual

O sistema de descida manual éusado para baixar o brag principal e o brag da torre por gravidade no
caso de perda completa de energia. Para executar o sistema de descida manual, siga 0s passos seguintes:

d) Empurre o interruptor de emergéncia na vavula principal para dentro atéo final;

e) Insira a alavanca de operag® da bomba manual na plataforma rotat&ia na bomba manual e
empurre a bomba manual para cima e para baixo para abaixar o brag principal e o brag da torre;

f)  Se for necess&io parar a ag® de abaixamento do brag principal e do brag da torre, puxe o
interruptor de emergéncia na vavula principal e a agi de abaixamento paa;

4.2.12 Sistema de controle override elé&rico

1. Ao operar o sistema de controle override, n& opere mais de uma funcg de agd ao mesmo
tempo.

2. Existem interruptores de controle override na caixa de controle da plataforma e na caixa de
controle de solo. A operagg do interruptor de controle override em modo plataforma ou solo
ativarao sistema de controle override no caso da falha da m&quina. Neste momento, pode
operar as fung®s de elevacgg/abaixamento do brag 1, extens&/retracgo do brag 1, rotag
da plataforma rotatdria, elevaggo/abaixamento do brag@ de elevag®, nivelamento da
plataforma e rotacg da plataforma.

Realize a habilitagg do sistema de controle override em modo de plataforma:
a) Gire o bot& "interruptor principal de energia” para a posigg ON (ligado);

b) Pressione o bot& vermelho “interruptor de energia de emergéncia” para a posigd OFF
(desligado);

¢) Coloque o interruptor seletor de plataforma/solo na posi¢ao “plataforma”;
d) Puxe o interruptor de energia/parada de emergéncia para a posi¢ao “ligado”;
e) Coloque o interruptor de controle override na posi¢do “ON" e segure-0;

e) Pise no interruptor do pedal;

f)  Opere e segure o interruptor ou alavanca de controle correspondente da funG de aG requerida;
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9)

h)

E necess&io afrouxar a alavanca e os interruptores de energia auxiliar, de controle de aggb e do
pedal, caso vocéqueira encerrar a aG;

Coloque o interruptor de energia/parada de emergéncia na posi¢ao “desligado”;

Realize a habilitagg do sistema de controle override em modo de solo:

a)
b)

f)
9)

h)

Gire o bot& "interruptor principal de energia” para a posicg ON (ligado);

Pressione o bot& vermelho "interruptor de energia de emergéncia” para a posigg OFF (desligado)
(somente na vers& CE);

Coloque o interruptor seletor de plataforma/solo na posigéo “solo”;

Puxe o interruptor de energia/parada de emergéncia para a posic¢ao “ligado”;
Coloque e segure o interruptor de energia auxiliar na posigdo “ligado”;

Opere e segure o interruptor de controle correspondente da funGa de aG& requerida;

E necess&io soltar o interruptor de energia auxiliar e o interruptor de controle correspondente caso
queira encerrar a aGv;

Coloque o interruptor de energia/parada de emergéncia na posi¢ao “desligado”;

4.2.13 Sistema elérico de descida de emergéncia

1.

N& opere mais de uma fung@® de movimento ao mesmo tempo na operagd® da energia
auxiliar.

O motor da bomba auxiliar ser& sobrecarregado com a operag® simulténea de vé&rias
fung®s de movimento.

Existem interruptores de energia auxiliar nas caixas de controle de solo e da plataforma. A
bomba auxiliar elérica €ativada ao operar o interruptor de energia auxiliar na plataforma
ou no modo solo quando o motor falhar. A bomba auxiliar éresponsavel por fornecer energia
ao sistema hidraulico. Ela pode operar as fung@®s de elevagd/abaixamento do brag@ 1,
extens&o/retragg do bra@ 1, rotagd da plataforma rotat&ria, elevagdo/abaixamento do
brag de elevag®, nivelamento da plataforma e rotagd da plataforma.

Realize a habilitacg da energia auxiliar no modo de plataforma:

a)
b)
c)
d)

Gire o bot& "interruptor principal de energia" para a posicg off (desligado);
Puxe o bot& vermelho "interruptor de energia de emergéncia"” para a posic on (ligado);
Coloque o interruptor seletor de plataforma/solo na posigéo “plataforma”;

Puxe o interruptor de energia/parada de emergéncia para a posic¢ao “ligado”;
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e) Coloque e segure o interruptor de energia auxiliar na posi¢ao “ligado”;
f)  Pise no interruptor do pedal;
g) Opere e segure o interruptor ou alavanca de controle correspondente da funG de aG requerida;

h) E necess&io afrouxar a alavanca e os interruptores de energia auxiliar, de controle de ac e do
pedal, caso voc&queira encerrar a aGo;

i) Coloque o interruptor de energia/parada de emergéncia na posigdo “desligado”;

Realize a habilitacgg da energia auxiliar no modo de solo:

a) Gire o bot& "interruptor principal de energia" para a posiG off (desligado);

b) Puxe o bot& vermelho "interruptor de energia de emergéicia" para a posic on (ligado);
c) Coloque o interruptor seletor de plataforma/solo na posigéo “solo”;

d) Puxe o interruptor de energia/parada de emergéncia para a posi¢ao “ligado”;

e) Coloque e segure o interruptor de energia auxiliar na posi¢ao “ligado”;

f)  Opere e segure o interruptor de controle correspondente da funGa de aGa requerida;

g) Enecessaio soltar o interruptor de energia auxiliar e o interruptor de controle correspondente caso
queira encerrar a aGo;

h)  Coloque o interruptor de energia/parada de emergéncia na posi¢do “desligado”;
4.2.14 Rotagd manual de controle override

Se a plataforma estiver em um edif Tio ou obst&ulo e a energia for completamente perdida, use a
rotacgd manual de controle override para girar manualmente o conjunto do brag e da plataforma
rotat&ria. Para executar a rotagg manual de controle override, siga 0s passos seguintes:

a) Use o soquete sextavado S21 e a chave catraca para encontrar a porca no parafuso sem-fim rotativo
entre a plataforma rotat&ia e o chassi;

b) Arotagd® manual pode ser alcancada movendo a catraca na direG de rotagg desejada.
4.2.15 Desligamento e estacionamento
a) Dirija o equipamento para um local protegido;

b) Certifiqgue que o brag 1 foi completamente retramo e abaixado atéo topo do eixo traseiro
(transmiss&);

c) Retire todas as cargas da plataforma;

d) Gire o interruptor de comando para a posi¢do (centro) “desligado” e pressione o interruptor
liga/desliga/parada de emergéncia para a posi¢do (para baixo) “desligado” na caixa de controle de

solo. Remova a chave;
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e) Feche e fixe todas as tampas e portas;

f) A tampa protetora do console da plataforma deve ser coberta a fim de proteger o controlador da
plataforma, as alavancas, os interruptores e 0s painés contra danos causados por ambientes hostis.

g) Desligue o interruptor principal se o equipamento n& for usado por um longo per bdo.

4.3 Operag@®s de transporte e elevaGo
Cumpra os seguintes itens:

A ZOOMLION recomenda essas informag®s de seguran@ fornecidas. O motorista € integralmente
responsé&vel por garantir que a m&juina esteja devidamente segura e por selecionar corretamente o
ve Eulo conforme as polficas da empresa, do Minist&io das Comunicag®s e outros regulamentos
locais.

Os clientes ZOOMLION devem procurar agentes de carga qualificados com experiéncia profissional no
preparo, carregamento e proteG de cont&neres e equipamentos de elevaGgi®, caso necessitem usar
cont@neres para transportar internacionalmente quaisquer dispositivos de levantamento ou produtos
ZOOMLION.

Somente operadores de elevador aéeo qualificados podem iG@r a m&uina para dentro e para fora do
caminh&.

Estacione os ve Eulos de transporte em terreno plano.
O ve Eulo de transporte deve ser travado para evitar seu deslizamento ap& o carregamento da majuina.

Certifique que a capacidade do ve Eulo, superf Tie de carga, corrente ou correia sejam suficientes para
suportar o peso da m&uina. O equipamento de elevagibh ZOOMLION émais pesado em relaGib ao seu
volume. Consulte o rdulo do nimero de s&ie para se informar sobre o peso da m&juina.

A ma&yuina deve estar em uma superf Tie plana ou segura antes da liberag do freio.

N&o dirija a mauina em um declive que ultrapasse a classificag® da majuina, aclive ou declive.

Consulte “Dirigir em declives” na se¢do “Instrucdes de operagao”.

Um guincho deve ser usado para carregar e descarregar a m&uina conforme as instrug®s na operagd
de liberag® do freio caso a inclinagi® da carroceria do ve Eulo de transporte exceda a classificag de
inclinag® m&ima.

4.3.1 Liberacg@ do freio ao rebocar SeparaGd

a) Amorte@ as rodas com cunhas para evitar que a m&uina role;

b) Vire todas as quatro tampas de separag® do cubo de tragg para que
os freios das rodas sejam liberados;

c) A garantia de que o cabo do guincho esteja fixado corretamente ao

ponto de fixagd do chassi da m&juina e que n& haja obst&ulos na
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d)

passagem deve ser assegurada;

Realize o procedimento acima na ordem inversa para engatar o freio novamente.

AtenG: 0 reboque da m&juina n& €recomendado. A velocidade n& pode ultrapassar 3,2 km/h

caso a m&juina precise ser rebocada. A seguran@ do transporte do caminh& ou do trailer deve

ser garantida

4.3.2 Levantamento

a)

b)

c)
d)

Pese um Unico dispositivo ou consulte a placa de identificag® do nUmero de sé&ie e o cap fulo

“Especificagdes Técnicas” do presente manual a fim de obter o peso total do ve Tulo;
Coloque o brag grande na posiGa de coleta;
Remova todas as partes moveis do equipamento;

Ajuste corretamente a eslinga para manter o n vel do e evitar danos ao equipamento.

4.3.3 Chassi fixo

a)
b)

c)

Certifique que a corrente possua resistécia de carga suficiente;
Use pelo menos 4 correntes ou cintos;

Ajuste a banda para evitar danos acorrente.

Centro de gravidade
A 1048 mm

B 971 mm

00773207000201121

Imagem 4-5 Diagrama de levantamento e ligaGg

4.3.4 Plataforma fixa de trabalho

a)
b)

c)

Certifique que o brag e a plataforma estejam na posiG de coleta;
Usado na base da plataforma pré&imo ao rotor da plataforma (consulte a imagem a seguir);

Correias de nylon para fixag® da plataforma. N& aplique forc excessiva para baixo ao realizar a
proteca dos componentes do brac.

z
7}
a
ES)
Cc
3
&
]
m
o
]
m
P
{E
(@]




zo 0 M L I o N I Manual de operag® da plataforma de trabalho a&eo

Imagem 4-6 Diagrama de fixag@ da plataforma de trabalho

Bragdeiras de cabos ou cord@s devem ser usados para fixar a barra deslizante no tubo quadrado
superior da plataforma de trabalho a fim de evitar choques e solavancos da barra deslizante durante o
transporte.

Abragdeira
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Haste deslizante

Imagem 4-7 Diagrama de fixag@ da haste deslizante da plataforma de trabalho
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CAPITULO 5 MANUTENCAO
5.1 Viséo Geral

Conformidade e aplicaG®

a) Somente os itens de manutenG de rotina especificados neste manual podem ser executados pelo
operador do equipamento;

b) Somente ténicos de manuteng® qualificados devem realizar 0s reparos, a manutenGo e
verificagg regular do equipamento conforme os regulamentos do fabricante e os requisitos
especificados no manual de responsabilidades;

c) Os materiais devem ser descartados conforme as regulamentag@®s do governo e das agéncias de
proteG ambiental relevantes;

d) A ZOOMLION n& assume qualquer responsabilidade por danos ao equipamento e pessoal
causados pelo uso de outras pe@s em vez de conforme exigido pois €recomendado usar somente
peas de reposiGa aprovadas pela ZOOMLION.

5.1.1 Legenda do s mbolo de manutenGa

Os seguintes smbolos s& usados pelo presente manual para ajudar a expressar dos significados
relevantes nas instrug®s. O surgimento de um ou mais s mbolos na frente do programa de manutenGo
significa o seguinte:

Indica que para executar este procedimento ferramentas s& necess&ias.

Indica que para executar este procedimento novas pe@s s&b necessaias.

Indica que antes de executar este procedimento, o motor deve estar em um estado de
resfriamento.
5.1.2 Verificagd pre-operaGo

a) Certifigue que o manual de operag esteja intacto, f&il de ler e guardado na caixa de
armazenamento localizada na plataforma;

b) Certifique que todas as etiquetas estejam claras, f&eis de ler e em locais adequados;

c) Verifique se 0 deo hidraulico apresenta vazamentos e se 0 nWel de deo estaadequado. Reabaste@

conforme necessario. Consulte a se¢do “Manutencdo”;
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d)

Verifique se o n el do fluido da bateria €adequado e se estavazando. Se necess&io, adicione &ua
destilada ap& realizar o carregamento da bateria. As seguintes pe@s ou &eas devem ser
verificadas quanto a danos, instalagi® inadequada, alterag®s n&b autorizadas e pe@s ausentes:

1) Componentes eléricos, fiagi e cabos;

2) Mangueiras, juntas, vavulas e cilindros hidraulicos;
3) Motor de acionamento/motor;

4) Controles deslizantes e juntas resistentes ao desgaste;
5) Rodas e pneus

6) Interruptores de limite, alarmes e auto-falantes;

7) Alarme e luz indicadora (se equipado);

8) Porcas, parafusos e outros fixadores;

9) Parte de liberagg do freio.

5.1.3 Riscos de manutenGo

a)

b)

Desligue a energia de todos os controles e verifique se todas as partes mdveis est& devidamente
protegidas contra movimentos inadvertidos antes de executar quaisquer regulagens ou reparos;

Nunca trabalhe sob uma plataforma elevada atéque ela esteja totalmente baixada para a posiGo
totalmente abaixada. Se posswel, realize o apoio por suportes de seguranG correspondentes,
blocos ou outros suportes superiores quando as condig®s permitirem;

E proibido apertar mangueiras ou vedages hidréulicas ou tentar realizar o reparo com o sistema
hidraulico sob press& ou com o equipamento energizado;

A liberacg da press& de todas as linhas hidr&ulicas deve ser realizada antes que os componentes
hidraulicos sejam descarregados ou afrouxados;

E proibido a verificagg® manual vazamentos. Pode-se utilizar um peda de papel& ou papel para
encontrar eventuais vazamentos. Utilize luvas para proteger suas m&s de serem feridas por
respingos de deo hidraulico.
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5.1.4 Perigo de les&o corporal

N&b opere a m&juina quando houver vazamento de ar ou deo hidraulico. Vazamentos de ar ou deo no
sistema hidr&ilico podem penetrar e queimar a pele. A temperatura de superfEie das pegs pode
aumentar e o contato incorreto pode causar queimaduras na pele quando o sistema hidrailico esta
funcionando ou ap& funcionar por um perbdo de tempo. Somente pessoal de manutenG treinado
pode revisar ou ajustar o sistema hidr&ulico pois a revis& ou o0 ajuste de qualquer parte do mesmo pode
causar ferimentos graves.

Recomendag®: O operador pode verificar o estado de saltle do equipamento somente quando a
verificag® préoperac® € realizada. Todos os compartimentos devem ser mantidos fechados e
trancados durante a operaGi.

5.2 Manuteng do sistema hidraulico

5.2.1 Verificagd do deo hidraulico

N vel de deo hidré&ulico

E fundamental para a operac® da m&juina manter um n el adequado de deo hidrailico. O nwel de
deo hidraulico inapropriado causaradanos aos componentes do sistema hidraulico. O inspetor deve
observar a mudana do nwel do deo hidraulico nas inspegs di&ias. Em alguns casos, a mudan@ do
n Vel do deo hidraulico pode ser um aviso de um problema com o sistema hidraulico.

Certifique que a m&juina esteja em uma superf Eie plana, firme e em um estado de coleta.

O nvel de deo hidraulico ap& a remoG® do ar no sistema hidr&ulico deve atingir a escala m&ima
marcada no tanque de deo hidrailico, n& podendo ser mais alto do que a superfTie da extremidade
inferior da tampa do tanque de deo (a escala m&ima édistinta para modelos diferentes) o n vel de deo
no tanque de deo hidr&lico for observado e detectado.

Encha o deo hidra&ilico conforme as necessidades reais do sistema hidraulico, n& adicionando muito.
Capacidade do deo hidraulico

Tabela 5-1 Capacidade de fluido

Modelo ZA10RJE
Tanque de deo hidraulico 15L

Qualidade do deo do sistema hidraulico
21KG

(incluindo tanque de deo)

Especificag®s do deo hidraulico

Consulte a Tabela - Especificag®s Te€enicas para a recomendag® do deo Hidraulico para informagies
sobre o tipo e modelo de deo hidraulico. Selecione deo hidraulico apropriado conforme os ambientes
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de uso espec fico do equipamento. Contate a ZOOMLION ou o fabricante do deo hidraulico para
informag@es sobre ambientes especiais ou usu&ios com requisitos especiais.

AtenG: A mistura de aditivos em diferentes deos causaraefeitos negativos, portanto, n& misture
diferentes marcas ou tipos de deos. Se a mistura de deo hidraulico for inevitével, deve ser aprovada
pelo fabricante do mesmo. Nosso servig de p&-venda n&o se responsabiliza pelas consequéncias do
uso da mistura de deos.

Tabela 5-2 Especificagies Tenicas do Oleo Hidraulico

Oleo G Oleo
re
Mobil : . Calt | Calt [hidraul hidré&ulico
Mobil | Mobil . . Gre|at _
SHC Mobil | ex | ex | icode né&o
L DTE 10| DTE 10 . | at |wal|, .
Especificag®s | Aware H DTE 10 | Ran | Ran | aviaca inflamavel
. Extraor | Extraor . wall | |
t&nicas 32 (deo . . Extraordi| do | do 0 de graxa
. _ .. |dinary | dinary L-H| L-
hidr&ulico nary 46 | MV | MV | Kunlu Great wall
. 22 32 V 32|HV
ecol@jico) 22 | 32 | n10 i 4632 N32
(solo) (ecolcdgico)
ISO
N vel de 32 22 32 46 22 | 32 10 32 | 46 32
viscosidade
Ponto de -36 | -36 -39 |-37
-30°C -54°C | -54°C -45°C -50°C -20°C
fluidez °C °C | °C °C | °C
Ponto de 190 | 210 231 |240
185°C | 224°C | 250°C | 232°C 92°C 270°C
ignicdo °C °C | °C °C | °C
Viscosidade de 48,
. 22,4 32,7 456 |22,5]|33,5|10cSt(5|33,4 28,8-35,2¢c
movimento 32cSt 7
cSt cSt cSt ¢St | ¢St | 0°C) | cSt St
(40°C) cSt
hdice de
. 140 164 164 164 155 | 155 | 150 | 150 |150 180
viscosidade

Viscosidade do fluido hidraulico e limites de temperatura

Preste atenGg® aviscosidade do deo correspondente e aos limites de temperatura ao usar corretamente o
deo hidraulico. A temperatura do deo recomendada deve ser controlada de 30 <C a 60 <C em condig®s
normais de trabalho. A temperatura do deo afetar& sua viscosidade e espessura da pelEula. A
temperatura alta do deo reduzir& o efeito de lubrificag e a vida Uil dos componentes. Altas
temperaturas tambén reduzem a vida Uil dos retentores de deo e de outros componentes de borracha
fazendo com que o deo evapore e oxide.

Adicione o tipo de deo hidraulico correspondente conforme os requisitos do cliente antes da saa da
m&uina da féorica. Quando a temperatura do ambiente de trabalho mudar além do alcance de trabalho
do deo hidraulico, substitua por outros tipos adequados de deo hidraulico conforme a situagg real,
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considerando a seguranc dos componentes e a eficiécia do trabalho. Recomendamos, em considerag,
que a temperatura inicial do equipamento seja superior atemperatura do ponto de fluidez do deo
hidr&lico selecionada em 25 <C.

Substituicgo de deo hidraulico

Recomendamos que o tempo de substituigi do deo hidraulico utilizado pela m&juina seja da seguinte
forma:

a) Primeira substituigd®: 500 horas ap& o0 comissionamento;
b) Segunda troca e subsequentes: a cada 2.000 horas de operaGg&® ou uma vez por ano.

Os valores acima recomendados s& adequados para a maioria das aplicag®s. Altas temperaturas ir&
acelerar a falha do deo, fazendo com que 0 mesmo deva ser substitu Tio antecipadamente. O tempo de
troca de deo pode ser estendido se a carga do sistema for pequena.

Quando a m&uina sai da fébrica, a limpeza do deo hidrailico deveraser realizada com NAS9
(1504406 18/15), o funcionamento normal da m&yuina requer que a limpeza do deo hidraulico n& seja
inferior a NAS10 (1SO4406 19/16). Recomendamos que o deo hidraulico seja inspecionado a cada 6
meses. Quando o deo precisar ser trocado, se deve fazer uma amostragem do deo pelo menos uma vez,
sendo mais vezes ainda melhor. A amostra de deo pode ser enviada a uma agéncia de testes terceirizada
qualificada ou ao fabricante do deo hidraulico para analisar e avaliar se seu uso ainda pode ser
realizado.

Substituicgo do elemento do filtro de retorno do deo

Recomendamos que o filtro de retorno do deo seja trocado a cada 1.000 horas de operaGg® ou uma vez
a cada 6 meses, o que ocorrer primeiro E fundamental que um elemento de filtro de retorno de deo em
bom estado seja utilizado para o desempenho e a vida (il da m&uina. O uso cont nuo de filtros sujos
ou entupidos podem afetar o desempenho da m&uina e causar danos & pe@s. A frequéncia de
verificag e substituig do elemento de filtro deve ser aumentada em ambientes agressivos e

condigg®s de trabalho adversas.

5.3 ManutenGa da bateria

Verificaggo da bateria

E essencial uma boa condigi da bateria para o desempenho normal e operagd segura da m&guina.
Danos nos cabos e fiagd ou n vel inadequado de eletrdito podem gerar situagf®s perigosas e danos aos
componentes.

AtenG: Esta verificagi n& énecessaia para m&guinas com baterias seladas ou sem manutenG.

O nvel de eletrdito da bateria deve ser verificado a cada duas semanas e a bateria deve ser
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completamente carregada antes de adicionar &ua abateria. N& hanecessidade de adicionar &ua caso
o n el de eletrdito seja muito superior ao da placa.

Perigo de choque elérico

O contato com circuitos eléricos pode resultar em morte ou graves ferimentos. Tire todos os relcgios,
anés, e outros acesscrios.

Perigo de les&o corporal

A bateria contén subst&ncias &idas. Evite derramar ou entrar em contato com subst&ncias &idas
contidas na bateria. Use | fjuido de resfriamento para neutralizar o &ido da bateria derramado.

AtenG: Execute as seguintes inspeg®s seguintes ao carregar completamente a bateria.
a) Use roupas e Gulos de proteGo;

b) Certifique que a fiagi do cabo da bateria n&o esteja corro fla e esteja firme;

c) Certifique que o suporte de bloqueio da bateria esteja firme e no lugar.

Ateng@: Adicionar selantes anticorrosivos e protetores de terminal ajudar&a eliminar a corros&o
nos terminais e cabos da bateria.

5.4 Manuteng&o regular

Conforme os procedimentos deste manual de manuteng® da m&juina, os itens de manutenGo
trimestral, anual e bienal devem ser realizados por pessoal qualificado e treinado no reparo e
manutenG® desta m&uina.

As m&uinas que ficaram inativas por mais de tr& meses devem ser inspecionadas trimestralmente
antes de poderem ser colocadas novamente em uso.

Atenc: o intervalo de lubrificag estasujeito aoperag® da m&uina sob condig®s normais. A
frequéncia de lubrificagg para equipamentos usados em va&ios turnos ou em operacgi® em ambientes ou
condig®s adversas deve ser aumentada conformemente.

a) Redutor de rotacg®



\ ZOOMLION

Ponto de lubrificag® - bico de deo.

Capacidade - conforme necess&io.

Lubrificante — Graxa de engrenagem Great Wall 7408B-1
Intervalo — A cada 4 meses ou 150 horas

Coment&io— Aplique a graxa e rode em intervalos de 90 graus at€o rolamento estar completamente
lubrificado

N&o lubrifiqgue em excesso o rolamento, caso contr&rio, danos ser& causados avedag® externa
do corpo.

b) Tanque de deo hidraulico
N el do L uido - 7-12 L

Intervalo de tempo - Verifique o nwel do I fuido diariamente; realize a troca a cada 1 anos ou ap&
2.000 horas de operaG.

Coment&io — Em m&uinas novas, m&uinas recentemente submetidas a revis& geral ou ap& a troca
do deo hidraulico, opere todo o sistema por no m fimo dois ciclos completos e verifique novamente o
n vel de deo no reservatgio.

Filtro do circuito do deo hidralico
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Ponto de manuteng&- Elemento do filtro substitu wel.

Intervalo de tempo - substitua ap& as primeiras 50 horas de operag®, ap& este per bdo, verifique e
substitua a cada 6 meses ou ap& 1.000 horas de operaG.

Obstrutor de ventilagg do tanque de deo hidraulico

Pontos de Manutencg® — Respiradouro do Tanque

Intervalo de tempo - substitua ap& as primeiras 50 horas de operag®, ap& este per bdo, verifique e
substitua a cada 6 meses ou ap& 1.000 horas de operaGi.

Remova a porca borboleta e a tampa para substituir. A realizagg da substituicg pode ser requerida com
mais frequéncia em alguns casos.
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¢) Redutor de deslocamento

Adigd
verificag  do
n el de Geo

Ponto de lubrificag® - n Vel de deo/obstrutor de enchimento.
Capacidade — 1 L
Tipo: Oleo de Engrenagem Industrial para Motor Fechado SAE80W/90

Intervalo de tempo — A verificagd do n el do | fuido deve sr realizada a cada 3 meses ou 150 horas de
operagi; a substituicd deve ser realizada a cada 1 ano ou 2.000 horas.

5.5 Rodas e pneus
Reposicga do pneu

A ZOOMLION recomenda que o nUmero de camadas, tamanho e marca dos pneus de reposiGo sejam
0s mesmos dos pneus instalados originalmente no equipamento. Consulte o manual de pecs
ZOOMLION para obter os nUmeros de pe do pneu permitidos para um modelo de dispositivo
espec fico. Recomendamos que os pneus de reposiGi devem atender & caracter Bticas seguintes se
VvOcénd usar pneus de reposiG aprovados pela ZOOMLION:

a) Numero de camadas/carga nominal igual ou superior e tamanho do pneu original;
b) Largura de contato da banda de rodagem do pneu igual ou maior que a do pneu original;
c) Diametro, largura e deslocamento da roda iguais aos da roda original;

d) Aaplicag® aprovada pelo fabricante do pneu (incluindo press& de enchimento e carga m&ima do
pneu).

N& substitua os conjuntos de pneus com espuma por pneus pneumd&icos a menos que seja
especificamente aprovado pela ZOOMLION. Certifique que a press& de enchimento de todos os pneus
atenda aos valores recomendados da ZOOMLION ao selecionar e instalar pneus de reposiGo.
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Considerando-se que diferentes marcas de pneus possuem diferentes tamanhos, a mesma marca de
pneus deve ser usada NoO Mesmo eixo.

Requisitos do Pneu e Roda

A press& dos pneus, a largura da banda de rodagem e a capacidade de carga do aro instalado em cada
modelo de produto s& especialmente projetadas para atender aos requisitos de estabilidade. Mudangs
na largura do aro, posiga central, aumento ou diminuigd® do di&netro sem a recomendaG por escrito
da féorica podem afetar a estabilidade e causar inseguranG.

Montagem da Roda

E extremamente importante aplicar e manter o torque correto de montagem da roda.

As porcas da roda devem ser instaladas com o torque correto e o torque da porca deve ser
mantido para evitar rodas soltas, parafusos quebrados e poss Veis situag®s perigosas onde as
rodas e eixos podem se separar. Certifique que a porca utilizada corresponda ao &ngulo do cone
da roda.

Aperte a porca com o torque correto para evitar o afrouxamento da roda. Use uma chave de torque para
apertar os fixadores. Caso n& possua uma chave de torque, use uma chave especial para os parafusos
das rodas apertarem, logo solicite imediatamente aoficina ou agente para apertar a porca com o torque
correto. O aperto excessivo faracom que o parafuso se quebre ou danifique permanentemente o orif €io
de montagem do parafuso na roda. A sequéncia de instalagi correta da roda €a seguinte:

a) Aperte todas as porcas manualmente primeiro para evitar danos arosca. N& aplique lubrificante
nas roscas ou porcas;

b) Aperte as porcas na ordem seguinte;
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c) A porca deve ser apertada vaias vezes. Siga o torque da roda e a sequéncia recomendada para
apertar as porcas;

Tabela 5-3 Tabela de torque da roda

Sequéncia de aperto

Estagio 1 Estagio 2 Estagio 3

75 N m 150 N m 310 N'm

d) As porcas da roda devem ser apertadas com o torque especificado ap& as primeiras 50 horas de
operag® e toda vez que a roda for removida. Verifique o torque e aperte ap& 150 horas de
operaga ou a cada 3 meses.
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CAPITULO 6 ARMAZENAMENTO E TESTE DE FABRICA

6.1 Condig®s de armazenamento

A temperatura ambiente nas condig®s de armazenamento e transporte do equipamento deveraser de
-20 °C a 40 °C, a umidade relativa ndo deve ser superior a 85%, podendo chegar a 100% em um curto

per bdo de tempo.

6.2 Itens de teste de fébrica

Ao sair da féorica, o equipamento deve completar os itens de teste de fébrica na tabela a seguir:

Tabela 6-1 Itens de teste de fébrica

Modelo de teste Teste de carga AG realizada
Todas as ag®s de elevag® da
Teste de sobrecarga 125% 287.5kg ** =
plataforma

. Todas as ag@®s de elevaGo e
Teste funcional 110% 253kg
deslocamento da plataforma

. Velocidade m&ima de avan@
Teste de freio 100% 230kg

€ recuo
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CAPITULO 7 PARAMETROS TECNICOS

Tabela 7-1
Modelo ZA10RJE Para&metros
Altura m&ima da plataforma 9,55m
Altura m&ima de trabalho 11,55m
Faixa m&ima de trabalho 6,85m
Altura m&ima de travessia 4,6m
Especificag®s Comprimento de armazenamento 5,5m
Dimensaes Largura de armazenamento 1,19m
Altura de armazenamento 1,98m
Especificag®s da plataforma de trabalho 1,17>0,76 m
Disténcia entre eixos 1,65m
Dist&ncia m mima ao solo 100 mm
Carga nominal 230 kg
Velocidade m&ima de conduco 5 km/h
Capacidade m&ima de subida 35%
Raio de giro interno 1,7m
Raio de giro externo 3,256m
Trabalho = = . = =
Angulo de rotagd da plataforma rotatGia Rotag® descont nua de 355°
Desempenho -
Balang da traseira Om
Angulo de balang da plataforma 180°
Angulo m&imo de trabalho permitido 3°
N Wel de poténcia sonora garantido 104dBA
Vibrag® total do sistema de m&/bra <2,5 m/s
Energia Modelo de fonte de alimentag® e bateria 48V35A 330Ah
Pneus Modelo de pneu Pneus n&-marcaG 227
Peso Peso total 6550kg
Temperatura de trabalho -25C~40<C
Trabalho -
. \elocidade do vento de trabalho <12,5 m/s
Ambiente
Carga lateral 400N
Balang da plataforma 490°
Oscilag do brag de elevac® -67=70°
5 Balan do brag de elevaGgo 190°
Ac o
Brag de oscilagi 1 -6=75°
Espectro = =
Extens&/retracg do brag 1 1100mm
NUmero do brag de oscilagio da torre -6=70°

Rotag® da plataforma rotativa

Rotagg descont fiua de 355°
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ZA10RJE Amplitude de Movimento

Altura maxima de frabalho 11.55 m

Alcance Maximo 685 m
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Imagem 7-1 Faixa operacional segura da plataforma de trabalho aéea ZA10RJE
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0.76m

Imagem 7-2 Dimens&es da plataforma de trabalho aéeo ZA10RJE em estado de conduGio
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